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1) VSeobecné upozornenia: bezpe¢nost - montaz - pouzivanie

Tento navod obsahuje dolezité informéacie tykajuce sa
bezpecnosti montaze. Je potrebné precitat si cely navod este
predtym, ako zacCnete s inStalaciou. Odlozte si tento navod aj
pre pouzitie v bududcnosti.

Vzhladom na nebezpecie, ktoré sa mdze vyskytnut pocas
montaze a pouzivania ROBUSu, je potrebné, aby bola montaz
vykonana pri plnom reSpektovani platnych predpisov. Tato
kapitola obsahuje v&eobecné upozornenia. DalSie dbleZité
upozornenia ngjdete v odsekoch “3.1 Previerky pred montéazou”
a “5 Kolaudacia a uvedenie do prevadzky”.

A Podra najnovsej eurépskej legislativy automatizacia
brany alebo dveri spada pod Smernicu 98/37/ES
(Smernica o strojovych zariadeniach) a blizSie pod
normy: EN 13241-1 (harmonizovana norma), EN 12445,
EN 12453 a EN 12635, ktoré umozZnuja vydat
vyhlasenie o zhode so smernicou o strojoch.

Dalsie informécie, sprievodca k analyze rizk a zostaveniu
technickej dokumentacie, su na “www.niceforyou.com”. Tento
navod je adresovany vyhradne pracovnikom s technickou
kvalifikaciou na montaz. Okrem Specialnej prilohy “InStrukcie a
upozornenia pre pouZivatela pohonu ROBUS”, ktoru instalujuci
oddeli, Ziadne dalSie informacie uvedené v tomto navode nie su
uréené pre konec¢ného pouzivatelal

® Iné pouzitie ROBUSu ako to, ktoré je uvedené v tomto
navode, je zakazané. Nespravne pouzivanie mdze vyvolat
nebezpelné situacie alebo spdsbit Skody na osobach a
majetku.

e Pred zacatim montaZe je potrebné vykonat analyzu rizik, ktora
zahffia zékladné bezpecnostné poziadavky v zmysle prilohy |
Smernice o strojovych zariadeniach s uvedenim prislusnych
prijatych rieSeni.

Pripominame, Ze analyza rizik je jednym z dokladov, ktoré
tvoria technickd dokumentaciu automatického zariadenia.

e Na zéklade Specifickej situacie a pritomnosti rizik zistite
potrebu dalSich zariadeni na kompletizaciu automatického
systému s ROBUSom. Do Uvahy treba brat napriklad riziko
narazu, stlaenia, zakliesnenia, vleCenia a pod. a dalSie
vSeobecné rizika.

¢ Na ziadnej Casti nerobte zmeny, ak to nie je uvedené v tomto
navode. Takéto operacie mézu viest len k porucham. NICE sa
zricka akejkolvek zodpovednosti za Skody spdsobené
upravenymi vyrobkami.

e PoCas montaze a pouzivania predidte tomu, aby dovnutra
riadiacej jednotky a inych otvorenych zariadeni vnikli
predmety &i tekutiny. V pripade, Zze sa tak stane, obratte sa
na zakaznicky servis NICE. Pouzivanie ROBUSu v takomto
stave méze byt nebezpecné.

e Automatické zariadenie neméze byt pouzivané skér, ako bolo
uvedené do prevadzky v zmysle kapitoly “5 Kolaudécia a
uvedenie do prevadzky”.

e Obalovy material z ROBUSuU musi byt zlikvidovany v plnom
sulade s platnymi predpismi.

e V pripade poruchy, ktora sa neda odstranit za pomoci
informacii v tomto navode, obratte sa na zakaznicky servis
NICE.

e Ak vypadne isti¢ alebo poistka, zistite a odstrante priCinu
poruchy, az potom ich vymerite.

e Skér ako zasiahnete do vnutornych svoriek pod krytom
ROBUSu, vypnite vSetky napajacie obvody. Ak je zdroj mimo
vasho dohladu, umiestnite k nemu tabulu s napisom
“POZOR: PREBIEHA UDRZBA”.

~

Zvlastne upozormnenia o vhodnosti pouZzivania tohto vyrobku v
sUvislosti so Smernicou o strojovych  zariadeniach  98/37/ES
(predtym  89/392/EHS):

e Tento vyrobok sa dostava na trh ako “ C&iastocne
skompletizované strojové zariadenie”, je teda vyrobeny, aby
bol zabudovany do nejakého stroja alebo skompletovany s
dalsimi zariadeniami za Ucelom zostrojenia “stroja” v zmysle
Smernice 98/37/ES len v spojeni s dalSimi komponentmi a
spbsobom popisanym v tomto navode na montaz. Ako
vyplyva zo Smernice 98/37/ES, upozorfiujeme, Ze nie je
dovolené uviest tento vyrobok do prevadzky, kym vyrobca
stroja, do ktorého je tento vyrobok zabudovany, svoj stroj
neoznadil a nevyhlasil zhodnym so Smernicou 89/37/ES.

Zvlastne upozornenia o vhodnosti pouzivania tohto vyrobku v
slvislosti so Smernicou o nizkom napéti 73/23/EHS a
nasledujucimi Upravami 93/68/EHS:

e Tento vyrobok zodpoveda poziadavkam Smernice o nizkom
napati, ak je pouzity na UcCel a v konfiguracii stanovenych v
tomto navode a v kombinacii s vyrobkami uvedenymi v
katalégu vyrobkov Nice S.p.a. Poziadavky nemusia byt
zaruCené, ak je vyrobok pouzity v inej konfiguracii alebo s
inymi vyrobkami, ako su predpisané. Za takychto podmienok
je zakazané pouzivanie vyrobku, pokial ten, kto vykonava
inStalaciu, nepreveril stlad s poziadavkami vyplyvajucimi zo
smernice.

Zvlastne upozornenia o vhodnosti pouzivania tohto vyrobku v
sUvislosti so Smernicou © elektromagnetickej kompatibilite
89/366/EHS a nasledujucimi Upravami 92/31EHS a 93/68/EHS:

e Tento vyrobok bol vystaveny skuSke tykajucej sa
elektromagnetickej kompatibility v najkritickejSich  uziva-
telskych situaciach, v konfiguracii predpisanej tymto navodom
a v kombinacii s prislusenstvom uvedenym v kataldogu
vyrobkov Nice S.p.a. Elektromagneticka kompatibilita nemusi
byt zaru€ena, ak je vyrobok pouzity v inej konfiguracii alebo s
inymi vyrobkami, ako su predpisané. Za takychto podmienok
je zakazané pouzivanie vyrobku, pokial ten, kto vykonava
inStalaciu, nepreveril sulad s poziadavkami vyplyvajucimi zo
smernice.




2) Popis vyrobku a ucel pouzitia
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ROBUS je séria elektromechanickych nereverznych pohonov ROBUSy funguju prostrednictvom elektrickej energie. V pripade
urenych na automatizovanie posuvnych bran. SuU vybavené vypadku napdjania z elektrickej siete je mozné odblokovat motor
elektronickou riadiacou jednotkou a konektorom pre radiovy prijima¢  prislusnym klt€om a rucne hybat branou, alebo je mozné pouzit
SMXI alebo SMXIS (volitelné). Elektrické zapojenia smerom k volitelné prisluSenstvo: batériu PS124, ktora umoZfuje niekolko
vonkajSim zariadeniam suU zjednodusené vdaka pouZitiu “BlueBUS”, manévrov aj bez napajania zo siete.
techniky, ktora umoznuje zapojit viaceré zariadenia len cez 2 vodice.
Radu ROBUS tvoria vyrobky, ktorych zékladné rozdiely su popisané v tabulke 1.
Tabul'ka 1: porovnanie zakladnych parametrov pohonov ROBUS
RB400 RB600 / RB600P RB1000 / RB250HS RB500HS
RB1000P
Max. dizka kridla brany (m) 8 8 8 8 8
Max. vaha brany (kg) 400 600 1000 250 500
Napajanie (V) 24 24 24 24 24
Odber prudu (A) 1,1 2,5 2,3 2,1 2,2
Vykon (W) 250 515 450 430 450
Rychlost (m/s) 0,34 0,31 0,28 0,4 0,43
Max. kratiaci mom. pri rozbehu 12 Nm 18 Nm 27 Nm 9 Nm 13,2 Nm
Sila (N) 400 600 900 310 360
Pracovné cykly (cykly/h)
- dizka kridla do 4 m 35 40 50 20 20
- dizka kridla do 8 m 20 20 25 10 10
Stupen ochrany (IP) 44 44 44 44 44
Pracovna teplota (C°) -20 + 50 -20 + 50 -20 + 50 -20 + 50 -20 + 50
Rozmery (mm) 330 x 195 x 277 v.|330x 212 x 303 v. | 330 x 212 x 303 v. | 330 x 195 x 277 v.| 330 x 212 x 303 v.
Vaha (kg) 8 11 13 8 11
Riadiaca jednotka RBAG/C RBAG/C RBAS/C RBA3/HS RBAG/HS
Poznamka: 1 kg = 9,81 N, &ize napr.: 600 N = 61 kg
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2.1) Obmedzenie pouzitia
Udaje tykajuce sa funkénosti vyrobkov rady ROBUS su uvedené v Na redlnu previerku je neodmyslitelné zmerat silu potrebnd na
kapitole “8 Technické parametre” a su to jediné hodnoty, ktoré  pohyb kridla po&as celej jeho drahy a preverit, &i tato neprekraduje
umoznuju spravne posudenie vhodnosti pouzitia. KonStrukéné  polovicu “nominélneho kratiaceno momentu” uvedeného v kapitole
vlastnosti ROBUSov ich predurCujd na pouzitie na posuvnych — “8 Technické parametre” (odporita sa hranica 50 %, kedze
kridlach s obmedzeniami uvedenymi v tabulke 2. nepriaznivé klimatické podmienky moézu zwysit trenie). Dalej na
stanovenie poctu cyklov za hodinu, poctu po sebe iducich cyklov a
Redlna vhodnost ROBUSU na automatizovanie urcitej posuvnej  maximélnej dovolenej rychlosti treba brat do Uvahy v3etko, &o je
brany zalezi od trenia a dalSich javov, aj nahodnych, ako je  uvedené v tabulke 1.
pritomnost ladu, ktory méze branit v pohybe kridla.
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Dizka kridla umozriuje stanovit maximalny podet cyklov za hodinu a podet po sebe idlcich cyklov, kym vaha umoZfiuje stanovit percento
znizenia cyklov a maximalnu pripustnu rychlost. Napriklad pre ROBUS 1000, ak je kridlo dlhé 5 m, je moznych 33 cyklov/h a 16 po sebe
iducich cyklov, ale ak kridlo vazi 700 kg, treba ich znizit na 50 %, vysledok je teda 16 cyklov/h a 8 po sebe iducich cyklov, pricom
maximélna dovolena rychlost je V4 = rychla. Aby ste predisli nadmernému prehrievaniu, riadiaca jednotka méa obmedzova¢ manévrov, ktory
je zaloZeny na namahe motora a trvani cyklov a zasahuje, ked je prekroceny maximalny limit. Obmedzova¢ manévrov meria tiez teplotu
prostredia a znizuje poCet manévrov v pripade mimoriadne vysoke;j teploty.

V kapitole “8 Technické parametre” je uvedeny odhad “Zivotnosti”, t.j. priemerny ekonomicky Zivot vyrobku. Hodnota je silne ovplyvnena
indexom obtiaznosti manévrov, teda sumou vSetkych faktorov, ktoré sa podielaju na opotrebeni. Na vypocet odhadu treba spoditat vSetky
indexy obtiaznosti z tabulky 4 a kone¢ny vysledok porovnat s grafom odhadovanej Zivotnosti.

Napriklad ROBUS 1000 na 650 kg brane dihej 5 m, vybaveny fotobunkami a bez dalSich zatazujucich zariadeni, dosahuje index zataze 50 %
(80 + 10 + 10). Odhadovana zivotnost podla grafu je 80.000 cyklov.

Tabulka 2: odhad Zivotnosti v zavislosti od indexu zataze manévru

In'd,e)v( RB400 | RB600 | RB1000| RB250HS | RB500HS Zivotnost v cykloch
zataze %
Vaha kridla (kg)
Do 200 30 10 5 60 30
200 + 400 60 30 10 - 40
500 + 600 - - 30 - - % 240.000 \
600 + 800 - - 40 - - >
+ 220.000
800 + 900 - - 50 - - !
5 200.000
900 + 1000 - - 60 - - % \
Dizka kridla (m) N \
Do 4 10 10 5 15 15 160.000 \
4+6 20 20 10 25 25 140.000
6+8 35 35 20 40 35 120.000 \
8+10 - - 35 - - 100.000 \\
1 0+12 - - 50 - - 80.000
Dalsie zatazujuce javy
(brat do uvahy, ak je pravdepodobnost, Zze nastanu, vysSia ako 10 %) 60.000 \\
Teplota 10 10 10 10 10 40.000 -
prostredia 20.000 S~
vySSia ako 40 °C ’
alebo nizsia 0
ako 0 °C alebo X X XX R KRR R R
vinkost vyssia © 2838 8388 8 8 8
ako 80 % -
Pritomnost prachul 15 15 15 15 15 Index zataze %
alebo piesku
Pritomnost 20 20 20 20 20
soli
Prerusenie 15 15 10 20 20
manévru z
Foto
PreruSenie 25 25 20 30 30
manévru zo Stop
Rychlost vyssia 20 20 15 25 25
ako “L4 rychla”
Vypad aktivny 25 25 20 25 25
Celkovy index zataze %:
Poznadmka: ak index zataze presiahne 100 %, znamena to, ze podmienky su mimo akceptovatelného limitu. Odporuca sa pouzit model
vysSieho stupna.
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2.2) Typicka zostava
Na obrazku 2 je zndzornena typicka zostava automatickej posuvnej brany s ROBUSom.

A
D 2 (o3 F
1  KluCovy prepinad 8 Sekundarna hrana fixna (volitelna)
2 Fotobunky na stipiku 9 Majék so zabudovanou anténou
3 Fotobunky 10 ROBUS
4 Primarna hrana fixna (volitelng) 11 Konzola koncového spinaca “Zatvor”
5 Primarna hrana mobilna (volitelnd) 12 Sekundarna hrana mobilna (volitelna)
6 Konzola koncového spina¢a “Otvor” 13 Radiovy vysielad
7 Ozubeny hreben

N

2.3) Zoznam kablov

V typickej zostave na obrazku 2 su zobrazené aj kable potrebné na zapojenie jednotlivych zariadeni. V tabulke 3 sU uvedené parametre
kablov.

A Pouzité kable musia byt vhodné na dany typ instalacie. Napriklad do vonkajsieho prostredia sa odportéa kabel typu
HO3VV-F, do interiéru kabel HO7ZRN-F.

Tabulka 3: zoznam kablov

Zapojenie Typ kabla Maximalna povolena dizka

A: Privod napdjania 1 kébel 3x1,5 mm? 30 m (poznamka 1)

B: Majék s anténou 1 kabel 2x0,5 mm? 20m

1 koaxialny kabel typu RG58 20 m (odporuca sa menej ako 5 m)

C: Fotobunky 1 kébel 2x0,5 mm? 30 m (poznamka 2)

D: Klucovy prepinac 2 kable 2x0,5 mm? (poznamka 3) 50m

E: Fixné hrany 1 kébel 2x0,5 mm? (poznamka 4) 30m

F: Mobilné hrany 1 kébel 2x0,5 mm? (poznamka 4) 30 m (poznamka 5)

Poznamka 1: Ak je kabel napajania dihsi ako 30 m, pouZzite kabel vacsieho prierezu, napr. 3x2,5 mm? a instalujte bezpecnostné uzemnenie
v blizkosti automatického zariadenia.

Poznamka 2: Ak je kabel BlueBUS dihsi ako 30 m, maximalne v8ak 50 m, pouzite kabel 2x1 mm?2.

Poznamka 3: Dva 2x0,5 mm? je mozné nahradit jedinym kablom 4x0,5 mm2,

Poznamka 4: Ak je instalovana viac ako jedna hrana, odporucany typ zapojenia najdete v odseku “7.3.2 Vstup STOP*.

Poznamka 5: Na zapojenie mobilnych hran na posuvné kridla pouzite Speciélne zariadenia, ktoré umoznuju spojenie, aj ked je kridlo v pohybe.

/
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3) Montaz

\ uvedenych v tomto navode.

/A Montaz ROBUSu musi vykonat kvalifikovany pracovnik pri dodrZiavani zakonov, noriem a nariadeni, ako aj pokynov

~

3.1) Previerky pred montazou

Skoér, ako pristUpite k montazi ROBUSu, je potrebné vykonat

nasledovné previerky:

® Skontrolujte, ¢i v8etok materidl, ktory sa chystate pouzit, je vo
vybornom stave, vhodny na pouzitie a zodpovedajuci normam.

® Skontrolujte, Ci je konstrukcia brany vhodna na to, aby bola brana

automatizovana.

Skontrolujte, &i sa vaha a rozmery kridla zmestia do limitov

fungovania uvedenych v kapitole “2.1 Obmedzenie pouzitia”.

Porovnajte hodnoty uvedené v kapitole “8 Technické parametre”

a uistite sa, ze sila potrebna na uvedenie kridla do pohybu je

nizSia ako polovica “maximélneho krdtiaceho momentu” a sila

potrebna na udrZanie kridla v pohybe je niZzsia ako polovica

“nominélneho krutiaceho momentu”. Rezerva 50 % v sile sa

odporuca kvoli tomu, ze nepriaznivé klimatické podmienky mézu

vyrazne zvysit trenie.

Uistite sa, Zze po celej drahe brany, tak pri zatvarani ako pri

otvéarani, nie sU body s nadmernym trenim.

Uistite sa, Ze nehrozi nebezpeCenstvo vykolajenia kridla, ani

vypadnutie z horného vedenia.

Skontrolujte pevnost mechanickych dorazov na konci drahy.

Uistite sa, ze sa nezdeformuju, ani ak by kridlo narazilo celou silou

na doraz.

Skontrolujte, &i je kridlo v rovnovahe, t.j. Ze zostava nehybné, ked

ho zastavite v ktorejkolvek polohe.

Uistite sa, Ze miesto, kde bude upevneny pohon, nie je vystavené

zaplavam, pripadne uvazujte s montazou pohonu v primeranej

\ vySke nad zemou.

® Uistite sa, ze miesto, kde bude upevneny pohon, umoZzfiuje
jednoduché a bezpecné odblokovanie a ru¢né ovladanie.

® Uistite sa, Ze miesta, kde budld upevnené jednotlivé zariadenia, su
chranené pred narazmi a povrch je dostatocne pevny.

® ZabezpeCte, aby Casti automatického zariadenia nemohli byt
ponorené do vody alebo inych tekutin.

* Nedavajte ROBUS do blizkosti plamena alebo tepelného zdroja,

do potencialne vybusného, kyslého &i slaného prostredia, ktoré by

mohlo ROBUS poskodit a spdsobit poruchy alebo nebezpeéné

situacie.

V pripade, Ze v branovom kridle su integrované pesie dvere, alebo

sU v priestore pohybu brany, skontrolujte, ¢i nebrania

normélnemu pohybu a pripadne instalujte vhodny systém

blokovania pohonu.

Riadiacu jednotku zapojte na zdroj napajania vybaveny bezpec-

nostnym uzemnenim.

Privod elektrického prudu musi byt chraneny istiGom.

Na privode napéjania zo siete musi byt zariadenie na odpojenie

napéjania (kategdria prepatia lll, t.j. vzdialenost medzi kontaktmi

aspon 3,5 mm) alebo iny vhodny systém, napriklad zastrcka. Ak

takyto vypinac nie je v blizkosti automatického zariadenia, musi

byt vybaveny blokovacim systémom proti nahodnému alebo

neautorizovanému zapnutiu.

/
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3.2) Upevnenie pohonu

Ak uz je pripraveny povrch pre upevnenie pohonu, montaz musite

vykonat priamo na existujici povrch s pouzitim vhodného

kotviaceho materialu, napr. roztaznych hmozdiniek. Ak miesto eSte

nie je pripravené, postupuijte nasledovne:

1. VWkopte zakladovd jamu primeranych rozmerov, pricom
vychéadzajte z két uvedenych na obrazku 3.

2. Nachystajte jednu alebo viac trubiek na prechod elektrickych
kablov, ako vidno na obrazku 4.

3. Dve kotvy upevnite na zakladovu platiu tak, ze jednu maticu
date pod a jednu nad platfiu. Matica pod plathou sa zatiahne,

ako znazorfiuje obrazok 5 tak, aby zavit tréal 25+35 mm nad
platriou.

4. Jamu zalejte betbnom a, skdér ako stvrdne, polozte dofiho

zékladovu platfiu na kéty podla obrazku 3. Skontrolujte, Ci je
slbezne s kridlom a v dokonalej vodovahe, vid obrazok 6.
Pockajte na Uplné vytvrdnutie betdnu.

5. Odstrante dve horné matice z platne a zaloZte na fiu pohon.

Skontrolujte, Ci je perfektne subezny s kridlom a zlahka
zatiahnite dve matice a podlozky, ako na obrazku 7.
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Ak uZ je na brane ozubeny hreber, po namontovani pohonu
dosteluite  vySku  ozubeného  kolesa ROBUSuU  pomocou
nastavovacich skrutiek, ako znazormuje obrazok 8. Medzi ozubenym
kolesom a hreberfiom nechajte volu 1+2 mm. Ak ozubeny hreben
eSte nie je inStalovany, postupuijte nasledovne:

6. Odblokujte motor, ako uvadza odsek “Odblokovanie a

manualny pohyb“ v kapitole “Intrukcie a upozornenia pre pou-

zivatela pohonu ROBUS*.

7. Uplne otvorte kridlo, na ozubené koleso zalozte prvy diel hrebefia
a skontrolujte, & hrana hrebefia ladi s hranou kridla v zmysle
obrazku 9. Uistite sa, ze medzi ozubenym kolesom a hrebenom
zostava vola 1+2 mm a hreben upevnite na kridlo vhodnymi
skrutkami.

A Na to, aby vaha kridla neposkodila motor, je délezité, aby
medzi ozubenym hrebefiom a kolesom zostala véla 1+2 mm, ako
znazoriuje obrazok 10.

8. Posuvajte kridlo a postupne pripeviiujte dalSie diely hrebena,
pricom pouZzivajte ozubené koleso ako vychodzi bod.

9. Z posledného dielu ozubeného hrebena odrezte nadbytoénu Cast.

10.Niekolkokrat skuste otvorit a zatvorit kridlo a skontrolujte, ¢i hreben
ke v rovine po ozubenom kolese s maximalnou odchylkou 5 mm,
a Ze po celej jeho dizke je dodrzana vola 1+2 mm medzi ozubenym
kolesom a hrebefiom.

11.Poriadne zatiahnite upevnovacie matice pohonu a uistite sa, ze
pevne sedi na zemi. Prikryte matice prislusnymi zatkami, ako vidno
na obrazku 11.

12.Upevnite konzoly koncovych spinaCov, ako je rozpisané dalej (u

verzii RB600P a RB1000P upevnite konzoly podfa odseku “3.3

Upevnenie drziaka koncového spinaca na verzii s indukénym

koncovym spinagom®).

® Manualne nastavte branu do otvorenej polohy, pricom nechajte
volné 2+3 cm od mechanického dorazu.

* Navle€te konzolu na ozubeny hreberi v smere otvarania, az kym
zasiahne koncovy spina¢. Posurite ju eSte aspori 0 2 cm a
zablokujte ju prislusnymi imbusovymi skrutkami na ozubeny
hreben, ako na obrazku 12.

® Urobte to isté s koncovym spinaGom pri zatvoreni.

Zablokujte motor podla instrukcii v odseku “Odblokovanie a

manualny pohyb* v kapitole “InStrukcie a upozornenia pre

pouZzivatela pohonu ROBUS".

13.

3.3) Upevnenie drziaka koncového spinac¢a na verzii s indukénym koncovym spinacom

Na verziach RBB0OOP a RB1000P, ktoré pouZivajl indukény
koncovy spina¢, treba upevnit konzoly koncovych spinaCov
nasledovne:

1. Manuélne nastavte branu do otvorenej polohy, pri¢om nechajte
volné 2+3 cm od mechanického dorazu.

2. Navle¢te konzolu na ozubeny hrebert v smere otvarania, ako
vidno na obrazku 13, az kym prislusna led zhasne. Posurite
konzolu eSte asponl o 2 cm a zablokujte ju prislusnymi
imbusovymi skrutkami na ozubeny hreben.

3. Manuélne nastavte branu do zatvorenej polohy, priSom nechajte
volné 2+3 cm od mechanického dorazu.

4. Navle¢te konzolu na ozubeny hrebefi v smere zatvérania, ako
vidno na obrazku 13, az kym prislusna led zhasne. Posurite
konzolu eSte asponn o 2 cm a zablokujte ju prislusnymi
imbusovymi skrutkami na ozubeny hreben.

A Pri indukénom koncovom spina¢i je optimalna
vzdialenost konzoly od 3 do 8 mm, ako je vidiet na
obrazku 14.

2
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3.4) Montaz réznych zariadeni

na obrazku 2, aké zariadenia je mozné pripojit k ROBUSu.

N

Montéaz dalSich predpokladanych zariadeni vykonajte podla prislusnych navodov. Skontrolujte v odseku “3.6 Popis elektrickych zapojeni® a

~

3.5) Elektrické zapojenia

Pocas vykonavania vSetkych elektrickych zapojeni
musi byt vypnuté napajanie zariadenia a odpojena aj
pripadna nadzova batéria.

1. Odskrutkujte bo¢nu skrutku a vytiahnite ochranny kryt smerom
hore, aby ste sa dostali k elektronickej riadiacej jednotke
ROBUSu.

2, Odstrante  gumend  membranu utesnujucu  dieru, ktorou
prechadzaju kable, a prevlecte vSetky pripdjacie kable od
jednotlivych zariadeni, pri€om ich nechajte dihSie o 20+30 cm,
ako je potrebné. Typ kablu najdete v tabulke 5 a zapojenia na
obrazku 2.

3. Paskou zviaZte vSetky kable vedice do pohonu kusok nad dierou,
ktorou prichadzaju. Na gumenej membrane vyrezte dieru o trochu
tesnejSiu ako priemer zviazanych kablov a navleCte ju cez kable az
k péske. Zalozte membranu na svoje miesto do diery, ktorou
prechadzaju kable a tesne nad rou zviazte kable dalSou paskou.

4. Kabel napdjania zapojte na prislusnd svorku, ako vidno na
obrazku 15, a paskou ho uchytte na prvy upevnovaci krazok.

5. ykonajte zapojenia dalSich kéblov podla schémy na obrazku 17.
Pre vacsie pohodlie je mozné svorky vybrat.

6. Po dokonceni zapojeni prichytte kable paskou k druhému
upevriovaciemu krdzku a precnievajuci kus kabla antény priviazte
paskou k ostatnym, vid obrazok 16.

/
)
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LUCYB

OPEN CLOSE
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\ Co sa tyka montaZe dvoch pohonov na protilahlé kridla, vid odsek “7.3.5 ROBUS v reZime Slave*.
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3.6) Popis elektrickych zapojeni

V tomto odseku je strudny popis elektrickych zapojeni. Dalsie
informéacie sU uvedené v odseku “7.3 Pridanie a odobratie
zariadeni*.

FLASH: vystup pre jeden alebo dva majaky typu “LUCYB*" alebo
podobné s jednou Ziarovkou 12 V max. 21 W.

S.C.A.: vystup “kontrolky otvorenej brany“ pre zapojenie jednej
signalizacnej ziarovky 24 V max. 4 W. M&ze byt programovany aj
pre iné funkcie, vid odsek “7.2.3 Funkcie druhého stupna®“.
BLUEBUS: na tuto svorku sa mézu zapojit kompatibilné zariadenia.
VSetky sa prepoja paralelne len dvomi vodicmi, cez ktoré prechadza
elektrické napéjanie aj komunika¢ny signdl. DalSie informacie o
BlueBUS néjdete v odseku “7.3.1 BlueBUS".

STOP: vstup zariadeni, ktoré blokuju alebo zastavuju prebiehajici
manéver. Vhodnym zasahom na vstup je mozné zapojit kontakty
typu “normalne zatvorené®, typu “normalne otvorené” alebo
zariadenie s kondtantnym odporom. Dalsie informacie o STOP su
uvedené v odseku “7.3.2 Vstup STOP*.

P.P.: vstup zariadeni, ktoré oviadaju pohyb v krokovom rezime.
Daju sa pripojit kontakty typu “normalne otvorené®.

OPEN: vstup zariadeni, ktoré ovladaju len otvaraci manéver. M6zu
sa pripojit kontakty typu “normalne otvorené*.

CLOSE: vstup zariadeni, ktoré ovladaju len zatvaraci manéver.
MOoZzu sa pripojit kontakty typu “normalne otvorené*.

ANTENA: vstup pre zapojenie antény radiového priimada (anténa
je zabudovana v majaku LUCYB).

/

4)

Zaverecné previerky a spustenie

Skér ako zacnete s previerkou a spustite automatické zariadenie, odporic¢ame dat kridlo do stredu drahy tak, aby sa volne mohlo pohnut

do smeru otvorenia aj zatvorenia.

~

AYZARR

N

4.1) Vyber smeru

Podla toho, aké je poloha motora voci brane, je potrebné zvolit si
smer otvaracieho manévru. Ak sa kridlo otvara smerom dolava,
selektor treba nastavit viavo ako na obrazku 18. Ak sa kridlo otvara
smerom doprava, selektor nastavte vpravo ako na obrazku 19.

/
~

Ll
©

[

[

N

4.2) Zapnutie napajania

Zapnutie napajania ROBUSu musi vykonat kvalifi-
kovany a skuseny pracovnik vlastniaci vSetky potrebné
opravnenia a pri dodrziavani zakonov, noriem a nariadeni.

Akonahle je ROBUS pod prudom,

jednoduchych previerok:

1. Skontrolujte, Ci led BlueBUS pravidelne blika s frekvenciou jeden
zablesk za sekundu.

2. Skontrolujte, ¢i blikaju aj led na fotobunkéach (tak na TX ako aj na
RX). Nie je dolezity spbsob blikania, tento zavisi od inych
faktorov.

treba vykonat niekolko

/

\

3. Skontrolujte, ¢i je zhasnuty majak zapojeny na vystup FLASH
a ziarovka zapojena na vystup S.C.A.

Ak toto vSetko nenastalo, ihned vypnite napajanie riadiacej jednotky

a s najvacsou pozornostou prekontrolujte elektrické zapojenia.

Dalsie informéacie, uZitocné pri hladani a diagnostike portch, su
uvedené v kapitole “7.6 RieSenie problémov*.

N

4.3) Naécitanie zariadeni

Po zapnuti napajania treba nechat riadiacu jednotku nacitat zariadenia zapojené na vstupy BlueBUS a STOP. Pred touto fazou led L1

blikaju, ¢im oznamuju, Ze je potrebné vykonat nacitanie zariadeni.

1. Stladte a drzte stlagené tladidla [A] a [Set].

al2

2. Tladidla uvolnite, ked led L1 a L2 za&nu velmi rychlo blikat (priblizne po 3 s).

3. Pockaite par sekund, aby riadiaca jednotka dokoncila nacitanie zariadeni.

4. Na konci rozliSenia musi zostat svietit led STOP, led L1 a L2 zhasnu (pripadne za¢nu blikat led

L3 al4).

Faza nacitania pripojenych zariadeni sa méze kedykolvek zopakovat, aj po montazi, napriklad ak sa prida dalSie zariadenie. Na vykonanie

nového naditania vid odsek “7.3.6 Naditanie dalSich zariadeni.

/
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4.4) Nagéitanie dizky kridla

Po nagitani zariadeni zadnl blikat led L3 a L4, 8o znamena, Ze je treba nechat riadiacu jednotku naditat dizku kridla (vzdialenost od
koncového spinaCa pri zatvoreni po koncovy spina¢ pri otvoreni). Tento rozmer je potrebny pre vypoCet bodov spomalenia a bodu
Ciastocného otvorenia.

1. Stladte a podrZte stlacené tlagidla [Set] a [V].

2. Tlacidla uvolnite, ked sa zacne manéver (priblizne po 3 s).

3. Uistite sa, Ze prebiehajuci manéver je otvaranie, inak stlacte tlacidlo [Stop] a s najvacsou
pozornostou skontrolujte odsek “4.1 Viyber smeru“. Potom znovu zacnite od bodu 1.

4. Pockajte, kym riadiaca jednotka dokonéi otvaraci manéver az po dosiahnutie koncového spinaca
pri otvoreni. Hned potom sa zac¢ne zatvaranie.

5. Pockajte, kym riadiaca jednotka dokondi zatvaraci manéver.

Naéitanie dizky kridla - rezim 2 pre modely 250HS a 500HS

Umoznuje konfiguraciu:
® “Spomalenia” pri otvarani a zatvarani na 10 cm;
® “Setup rychlosti pohonu” otvarania a zatvarania na 100 % (super rychly rezim, vid tabulku 7).

Tento reZim fungovania sa aktivuje pocas fazy nacitania zariadeni tak, Ze podrzite stlacené tladidia [Stop] a [Close] dihsie ako 8 sekund.
Po 8 sekundach budu zablesky led L3 a L4 velmi rychle. Vtedy je mozné uvolnit tlaCidla [Stop] a [Close].

Ak toto vSetko nenastane, treba ihned vypnut napajanie riadiacej jednotky a s najvacsou pozornostou skontrolovat elektrické zapojenia.

\ Dalsie uZitodné informéacie su uvedené v kapitole , 7.6 Riesenie problémov*.

/

/4.5) Kontrola pohybu brany

Po nacitani dizky kridla je vhodné vykonat niekolko manévrov na

kontrolu spravneho pohybu brany.

1. Stlacte tlacidlo [Open] na spustenie otvaracieho manévru.
Skontrolujte, &i otvaranie brany prebieha spravne, bez zmeny
rychlosti. Iba ked sa kridlo priblizi na 50+70 cm ku koncovému
spinaCu pri otvoreni, musi spomalit a zastavit na zasah koncového
spinaCa 2+3 cm od mechanického dorazu pri otvoreni.

2, Stlacte tlacdidlo [Close] na spustenie zatvaracieho manévru.
Skontrolujte, Ci zatvaranie brany prebieha spravne, bez zmeny
rychlosti. lba ked sa kridlo priblizi na 50+70 cm ku koncovému
spinaCu pri zatvoreni, musi spomalit a zastavit na zasah koncového
spinaca 2+3 cm od mechanického dorazu pri zatvoreni.

3. Podas manévru kontrolujte, &i majak blika striedavo 0,5 s
rozsvieteny/0,5 s zhasnuty. Ak je zapojena aj Ziarovka na svorke
S.C.A., skontrolujte, ¢i blika pomaly pri otvarani a rychlo pri
zatvarani.

4. \/ykonajte niekolko otvaracich a zatvaracich manévrov za ucelom
zistenia pripadnych chyb montaZze a nastavenia alebo dalSich
anomalii ako napriklad bodov s nadmernym trenim.

5. Uistite sa, ze pohon ROBUS, ozubeny hreberi a konzoly
koncovych spinacov su pevne upevneng a dostatocne odolné aj
pri prudkych rozbehoch alebo spomaleniach brany.

~

/

4.6) Prednastavené funkcie
Na riadiacej jednotke ROBUSu je niekolko programovatelnych

funkcii. Od vyroby su tieto funkcie nastavené v konfiguracii, ktora by
mala vyhovovat vaésine automatickych systémov.

N

Funkcie v8ak mdézu byt kedykolvek zmenené v procese
programovania, vid odsek “7.2 Programovanie*.

~

/4.7) Radiovy prijimaé¢

Na ovladanie ROBUSu z dialky je na riadiacej jednotke pripraveny
konektor SM pre volitelné radiové priimace typu SMXI alebo
SMXIS. Dalsie informacie najdete v ndvode na zapojenie radiového
prijimaca. Radiovy prijimac zasuniete podla obrazku 22. V tabulke 4
je popisany vztah medzi vystupom radiového prifimaca a prikazom,
ktory vykona ROBUS:

Tabulka 4: prikazy s vysielacéom

Vystup €. 1 Prikaz “P.P.” (Krok-za-krokom)
Vystup €. 2 Prikaz “Ciasto&né otvorenie”
Vystup €. 3 Prikaz “Otvor”

Vystup €. 4 Prikaz “Zatvor”

N

5) Kolaudacia a uvedenie do prevadzky

Toto je najdblezitejSia faza v realizacii automatického systému,
ktorej Ucelom je zarudit maximalnu bezpecnost. Kolaudacia mbdze
byt tiez vyuzita ako pravidelna previerka zariadeni, ktoré su
sucastou automatického systému.

A Kolaudaciu celého zariadenia musi vykonat kvalifikovany

a skaseny pracovnik, ktory rozhodne, aké skusky su
potrebné v zavislosti od pritomnych rizik a skontroluje, ¢i
boli dodrzané zakony, normy a nariadenia, obzvlast
poziadavky normy EN 12445, ktora stanovuje skusSobné
metédy pri kontrole branovych automatizmov.

10
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5.1) Kolaudacia

Kazdy jeden komponent automatického systému, napriklad citlivé

hrany, fotobunky, nddzovy stop atd. si vyzaduje Specifickl fazu

kolaudacie. U tychto zariadeni treba postupovat podla prislusnych
navodov.

Kolaudacia ROBUSu sa vykonava v tychto krokoch:

1. Skontrolujte, ¢i bolo prisne dodrzané vSetko, ¢o je uvedené v
tomto navode, obzviast v kapitole “1 Upozornenia®.

2, Odblokujte motor, ako popisuje odsek “Odblokovanie a
manualny pohyb* v kapitole “InStrukcie a upozornenia pre
pouZivatela pohonu ROBUS*.

3. Skontrolujte, &i je mozné ruCne otvarat a zatvarat kridlo silou
mensSou ako 390 N (priblizne 40 kg).

4. Zablokujte motor.

5.S pouzitim zariadeni na ovladanie alebo zastavenie (kluCovy
prepina¢, oviadacie tlagidla alebo radiové vysielace) vyskusajte

k otvaranie, zatvaranie a zastavenie brany a skontrolujte, &i sa brana

sprava podia ocakavania.

6. Skontrolujte spravne fungovanie vSetkych bezpecnostnych
zariadeni pritomnych v systéme, jedného po druhom (fotobunky,
citlivé hrany, nudzovy stop atd.) a uistite sa, Ze sa brana sprava
podla o€akavania. Pri kazdom zasahu zariadenia led “BlueBUS*
na riadiacej jednotke musi 2-kréat rychlo bliknut na potvrdenie, ze
riadiaca jednotka rozoznala situaciu.

7.Ak boli nebezpeCné situacie vyvolané pohybom kridla
zachranené obmedzenim impaktnej sily, treba vykonat meranie
sily v zmysle normy EN 12445, Ak sa nastavenie “rychlosti“ a
ovlddanie “sily motora“ pouZivaji ako pomocny systém na
znizenie sily zariadenia, skuSajte najst nastavenia, ktoré ponukaju
najlepsi vysledok.

5.2) Uvedenie do prevadzky

Uvedenie do prevadzky mdze nastat az po UspeSnom absolvovani

vSetkych faz kolaudacie ROBUSuU a dalSich pritomnych zariadeni. Je

zakazané Ciastocné alebo “provizérne” uvedenie do prevadzky.

1. Zostavte a uchovajte aspor na 10 rokov technickd dokumentaciu
automatického zariadenia, ktorda musi obsahovat minimélne:
celkovy nakres automatického systému, schému elektrickych
zapojeni, analyzu rizik a prislusné prijaté rieSenia, vyhlasenie o
zhode vyrobcu na vSetky pouzité zariadenia (na ROBUS pouzite
prilozené Vyhlasenie o zhode ES), kdpiu ndvodu na pouzivanie a
servisny plan automatického systému.

2. Na branu upevnite tabulku obsahujucu aspori tieto Udaje: typ
automatického zariadenia, meno a adresu vyrobcu (zodpoved-
ného za “uvedenie do prevadzky®), vyrobné &islo, rok vyroby a

k znacku “CE".

AN

8.V blizkosti brany upevnite nastalo nélepku alebo tabulku
informujucu o sposobe odblokovania a manualnom pohybe.

4. Zostavte a odovzdajte maijitelovi vyhlasenie zhody pre
automaticky systém.

5. Zostavte a odovzdajte majitelovi “Navod a upozornenia na
pouzivanie automatickej brany*.

6. Zostavte a odovzdajte majitelovi servisny plan automatického
systému (v ktorom bude zahrnuty servis kazdého jedného
inStalovaného zariadenia).

7. Pred uvedenim automatického systému do prevadzky informujte
pisomne majitela 0 nebezpeCenstve a pretrvavajucich rizikach
(napriklad v navode na pouzivanie brany).

6) Servis a likvidacia

( V tejto kapitole su informéacie dblezité na zostavenie servisného planu a likvidacie ROBUSu.

/

6.1) Servis

Na udrzanie staleho stupria bezpecnosti a zaru€enie maximalnej
zivotnosti automatického zariadenia je potrebny pravidelny servis.
Za tymto Ucelom je ROBUS vybaveny pocitadiom manévrov a
systémom signalizacie potrebného servisu, vid odsek “7.4.3 Avizo
servisu®.

A Servis musi byt vykonany pri plnom dodrzani
bezpeénostnych predpisov uvedenych v tomto navode a v
sulade s platnymi zakonmi a normami.

U ostatnych zariadeni pouzitych spolu s ROBUSom postupujte
podla prislusnych planov servisu.

A\

1. ROBUS si vyZzaduje planovany servis najneskér do 6 mesiacov
alebo max. po 20.000 manévroch od predchadzajlceho servisu.

2. Odpojte vSetky zdroje elektrického napajania, vratane pripadnej
nudzovej batérie.

3. Skontrolujte stav opotrebenia v3etkych materidlov, z ktorych sa
automaticky systém sklada. ZvliaStnu pozornost venujte javom
erézie a oxidacie konStrukCnych Casti. Diely, ktoré neposkytuju
dostatoCné zaruky, vymerite.

4. Preverte stav opotrebenia pohyblivych Casti: ozubené koleso,
ozubeny hreber a vSetky Casti kridla. Vymerite opotrebované
diely.

5. Znovu zapojte zdroje elektrického napajania a vykonajte vsetky
skusky uvedené v odseku “5.1 Kolaudacia“.

/6.2) Likvidacia vyrobku
Tento vyrobok je neoddelitelnou stuéastou automatického
zariadenia, a preto musi byt zlividovany spolu s nim.

Rovnako ako pri montazi, aj na konci Zivota tohto vyrobku musf
kroky demontéze a likvidacie vykonat kvalifikovany pracovnik.

Tento vyrobok je zlozeny z réznych typov materidlov: niektoré mozu
byt recyklované, iné musia byt Zzlikvidované. Informujte sa o
systéme recyklacie alebo likvidacie v stlade s nariadeniami platnymi
pre tuto kategodriu vyrobkov vo vasej krajine.

Pozor! - niektoré &asti vyrobku moézu obsahovat jedovaté
\ alebo nebezpecné latky, ktoré mézu mat Skodlivé Ucinky na Zivotné

.

prostredie alebo ludské zdravie.

Ako znazomuje vedlajsi symbol, je zakézané vyhodit
tento vyrobok do domového odpadu. Vykonajte
preto “separovany zber” podla metéd stanovenych
legislativou  plathou vo vaSej krajine, alebo
odovzdajte vyrobok predajcovi v momente kupy
nového ekvivalentného vyrobku.

Pozor! - nariadenia platné na lokalnej Urovni mézu stanovovat
tvrdé sankcie pre pripad nelegalnej likvidacie tohto vyrobku.

/
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7) Hibkovo

( V tejto kapitole sa budeme zaoberat moznostou programovania, personalizovania, diagnostiky a hiadania pordich na ROBUSe.

/

7.1) Programovacie tlacidla
Na riadiacej jednotke ROBUSuU su 3 tlacidla, ktoré sa pouzivaju na
ovladanie jednotky pocCas skusok, a tieZ na programovanie:

Open Tlacidlo “OPEN" umozriuje ovliadat otvaranie brany alebo posuvat
A smerom hore bod programovania

Stop Tlacidlo “STOP* umozriuje zastavit manéver alebo, ak je stlacené
Set na viac ako 5 sekund, vojst do programovania

Close | Tlacidlo “CLOSE" umoZriuje ovliadat zatvaranie brany alebo posuvat
v smerom dole bod programovania

N

®© — |

A\

7.2) Programovanie

Riadiaca jednotka ROBUSu disponuje niekolkymi programova-
tefnymi funkciami. Nastavenie funkcii sa robi pomocou 3 tlacidiel na
riadiacej jednotke [A] [Set] [¥] a zobrazuju sa prostrednictvom 8
led: L1....L8.

Nastavitelné funkcie ROBUSu su zoradené na 2 stuprioch:

Prvy stupen: funkcie nastavitelné v rezime ON-OFF (aktivna alebo

funkciu - ak svieti, funkcia je aktivna, ak je zhasnutd, funkcia je
neaktivna; vid tabulku 5.

Druhy stupen: parametre nastavitelné na stupnici hodnét
(hodnoty od 1 do 8). V tomto pripade kazda led L1....L8 ukazuje
zvolenu hodnotu z 8 moznych, vid tabulku 7.

\ neaktivna). V tomto pripade kazda z led L1....L8 predstavuje jednu

/
~

7.2.1) Funkcie prvého stupna (funkcie ON-OFF)

Led |Funkcia Popis

L1 Automatické zatvorenie | Tato funkcia umoznuje automatické zatvorenie brany po uplynuti naprogramovaného Casu pauzy. Z
vyroby je ¢as pauzy nastaveny na 30 sekund, ale m&ze byt upraveny na 5, 15, 30, 45, 60, 80, 120 a 180
sekund.

Ak je funkcia neaktivna, fungovanie je “poloautomaticke”.

L2 Zatvor po foto Tato funkcia umoznuje, aby brana zostala otvorenda len na Cas potrebny k prejazdu. Zasah zariadenia
“Foto” vyvola vzdy automatické zatvorenie s Gasom pauzy 5 s (nezavisle od naprogramovanej hodnoty).
Spravanie sa meni podla toho, &i je funkcia “Automatické zatvorenie” aktivna alebo neaktivna.
“Automatické zatvorenie” neaktivne: brana vzdy dosiahne polohu Uplného otvorenia (aj keby k
uvolneniu Foto prislo skér). Po uvolneni Foto nastava automatické zatvorenie s Casom pauzy 5 s.
“Automatické zatvorenie” aktivne: otvaraci manéver sa zastavi ihned po uvolneni fotobuniek a
nastupuje automatické zatvorenie brany s pauzou 5 s.

Funkcia “Zatvor po foto” je vzdy deaktivovana pri manévroch prerusenych prikazom Stop. Ak funkcia
“Zatvor po foto” nie je aktivna, Cas pauzy bude taky, aky je naprogramovany, alebo nepride k
automatickému zatvoreniu, ak funkcia nie je aktivna.

L3 Vzdy zatvor Funkcia “Vzdy zatvor” zasiahne, pricom vyvola zatvorenie, ked po obnoveni napajania riadiaca jednotka
zisti, Ze je brana otvorena. Z bezpecnostnych dévodov predchadza manévru 5 s vystrazné blikanie.

Ak funkcia nie je aktivna, po obnoveni napajania brana zostane nehybna.

L4 Stand-By Tato funkcia umoziiuje maximéalne znizit spotrebu a je uzito€na obzviast pri fungovani s nudzovou
batériou. Ak je tato funkcia aktivna, po 1 mintte od ukoncenia manévru riadiaca jednotka vypne vystup
BLUEBUS (a teda prislusné zariadenia) a vSetky led s vynimkou led BLUEBUS, ktora bude blikat
pomalsie. Ked riadiaca jednotka dostane prikaz, obnovi pIné fungovanie.

Ak funkcia nie je aktivna, neprichadza k znizeniu spotreby.

L5 Vypad Aktivovanim tejto funkcie sa vypne postupné zrychlenie na zadiatku kazdého manévru, ¢o umoznuje
dosiahnut maximalnu silu vypadu. Je to uzitoéné hlavne tam, kde je vysoké statické trenie, napr. v pripade
snehu alebo ladu, ktory blokuije kridlo.

Ak vypad nie je aktivny, manéver sa zacne postupnym rozbehom.
L6 Blikanie vopred S funkciou blikania vopred je medzi rozsvietenie majaka a zadiatok manévru pridana pauza 3 s. Takto je
mozné v predstihu upozornit okolie na nebezpecnu situaciu.
Ak blikanie vopred nie je aktivne, rozsvietenie majaka nastava v momente zaciatku manévru.
L7 “Zatvor” bude Aktivovanim tejto funkcie vSetky prikazy “Zatvor” (vstup “CLOSE” alebo radiovy prikaz “Zatvor”) aktivuju
“Ciastoné otvorenie” manéver Ciastocného otvorenia (vid led L6 v tabulke 7).

L8 Rezim “Slave” (sluha) Aktivovanim tejto funkcie sa ROBUS stava “Slave” (sluha): takto je mozné synchronizovat fungovanie na 2
pohonoch na protilahlych kridlach, kde jeden pohon funguje ako Master a jeden ako Slave; blizSie
informacie ndjdete v odseku “ 7.3.5 ROBUS v rezime Slave”.

Pogas normalneho fungovania ROBUSu su led L1...L8 bud rozsvietené alebo zhasnuté na zaklade stavu funkcie, ktord predstavuju.
\ Napriklad L1 svieti, ak je aktivne ,Automatické zatvorenie"“.

/
~
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7.2.2) Programovanie na prvom stupni (funkcie ON-OFF)

Z vyroby su funkcie prvého stupria nastavené vsetky “OFF“, ale moZu sa kedykolvek zmenit, ako vidno v tabulke 6. Pogas programovania
davajte pozor, pretoze medzi stlacenim jedného a druhého tlacidla mate k dispozicii maximalny ¢as 10 sekdnd, inak proces skonci

automaticky a do pamate sa uloZia Upravy vykonané do daného momentu.

Tabulka 6: ako zmenit funkcie ON-OFF Priklad

1. Stlacte a podrzte stlacené tlacidlo [Set] priblizne 3 s. A 4
3s
2. Uvolnite tlaCidlo [Set], ked led L1 za&ne blikat. N/ 4
O,
L1
3. Stladte tladidlo [A] alebo [¥] na presunutie blikajticej led na prislusn led funkcie, ktoru v4 )2 SN
upravujete. @ alebo @ N
4, Stlagte tlacidlo [Set] na zmenu stavu funkcie (kratke zablesky = OFF; dihé zéblesky = ON) V4 N2 Do
5. Pockajte 10 s na automatické ukoncenie programovania.

D

10s

Poznamka: body 3 a 4 sa mbzZu pocas tej istej fazy programovania zopakovat pre nastavenie dalSich funkcii ON alebo OFF.

7.2.3 Funkcie druhého stupia (nastavitelné parametre)

Led vstupu Parameter |Led (stupen)| Hodnota Popis
L1 5 sekund
L2 15 sekund
L1 Cas L3 30 sekund Upravuje Cas pauzy, C&ize Cas pred
pauzy L4 45 sekund automatickym zatvorenim. Ma efekt iba
L5 60 sekund vtedy, ked je aktivne automatické
L6 80 sekund zatvorenie.
L7 120 sekund
L8 180 sekund
L1 Otvor - stop - zatvor - stop
L2 Otvor - stop - zatvor - otvor
L3 Otvor - zatvor - otvor - zatvor
L2 Funkcia P.P. L4 Kondominiova Upravuje sekvenciu prikazov priradenych k
L5 Kondominiova 2 (viac ako 2” vyvola stop) vstupu P.P. alebo k 1. radiovému prikazu.
L6 Krok-za-krokom 2 (menej ako 2” vyvola
Siastocné otvorenie)
L7 Osoba pritomna
L8 Otvorenie “poloautomaticky”, zatvorenie
“osoba pritomna”
L1 Velmi pomala
L2 Pomala
L3 Stredna Upravuje rychlost motora pocas
L3 Rychlost L4 Rychla normélneho chodu.
motora L5 Velmi rychla I\/Iodely 250HS / 500HS: hodnota =z
L6 Super rychla vyroby = L5
L7 Otvor “rychlo”; zatvor “pomaly”
L8 Otvor “super rychlo”, zatvor “rychlo”
L1 Funkcia “Kontrolka otvorenej brany”
L2 Aktivny, ak je kridlo zatvorené Upravuje funkciu priradend k vystupu
L3 Aktivny, ak je kridlo otvorené S.CAA. (nech ma vystup priradenu
L4 Vystup L4 Aktivny s vystupom radia €. 2 akukolvek funkciu, ked je aktivny, dodava
S.CA. L5 Aktivny s vystupom radia ¢. 3 napatie 24 V -30 +50 % s vykonom max.
L6 Aktivny s vystupom radia €. 4 4'W).
L7 Kontrolka servisu
L8 Elektrozamok
L1 Super lahké brana
L2 Velmi l[ahka brana Upravuje systém kontroly sily motora v
L3 [ ahk& brana zavislosti od vahy brany. Systém kontroly
L5 Sila L4 Stredna brana sily meria aj teplotu prostredia a
motora L5 Stredne-tazka brana automaticky zvySuje silu v pripade
L6 Tazka bréna obzvlast nizkych teplét.
L7 Velmi tazka brana
L8 Super tazka brana

AN
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Led vstupu | Parameter | Led (stupeii) Hodnota Popis
L1 0,5m
L2 im Upravuje mieru cCiasto¢ného otvorenia.
L3 1,5m Ciasto&né otvorenie sa moze ovladat 2.
L6 Ciastosné L4 2m radiovym prikazom alebo so “ZATVOR?,
otvorenie L5 25m ak je aktivna funkcia “Zatvor sa stane
L6 3m Ciasto&né otvorenie”.
L7 34 m
L8 4m
L1 Automaticky (na zéklade obtiaznosti
manévrov)
L2 1000 Upravuje pocet manévrov, po ktorom
Avizo L3 2000 signalizuje potrebu servisu automatického
L7 servisu L4 4000 zariadenia (vid odsek “7.4.3 Avizo
L5 7000 servisu”).
L6 10000
L7 15000
L8 20000
L1 Vysledok 1. manévru (najnovsieho)
L2 Vysledok 2. manévru
L3 Vysledok 3. manévru Umozniuje skontrolovat typ chyby, ku
L8 Zoznam L4 Vysledok 4. manévru ktorej prislo poc¢as poslednych 8 manévrov
chyb L5 Vysledok 5. manévru (vid odsek “7.6.1 Historia chyb”).
L6 Vysledok 6. manévru
L7 Vysledok 7. manévru
L8 Vysledok 8. manévru
Poznamka: “ 7 predstavuje nastavenie z vyroby.

VSetky parametre moZu byt nastavené podla Zelania bez akéhokolvek obmedzenia, iba nastavenie “Sily motora” si mézZe vyzadovat zvlastnu

pozornost:

* Neodporuca sa pouzivat vysoké hodnoty sily na kompenzaciu faktu, Ze kridlo méa neprimerané body trenia. PremrStena sila moze
poskodit fungovanie bezpecnostného systému alebo poskodit kridlo.

* Ak sa ovladanie ,Sily motora“ pouziva ako pomocny systém na znizenie narazovej sily, je potrebné po kazdej Uprave zopakovat meranie
sily, ako to predpisuje norma EN 12445.

® Opotrebenie a klimatické podmienky maju vplyv na pohyb brany, preto je potrebné pravidelne prekontrolovat nastavenie sily.

N

7.2.4) Programovanie na druhom stupni (nastavitel'né parametre)
Od vyroby su parametre nastavené tak, ako je vyznacené v tabulke 7 s: “ 7, ale kedykolvek je ich mozné zmenit, ako uvadza tabulka 8.

Pocas programovania davajte pozor, pretoze medzi stlatenim jedného a druhého tlacidla mate k dispozicii maximalny ¢as 10 sekind, inak
proces skonci automaticky a do pamate sa ulozia Upravy vykonané do daného momentu.

Tabulka 8: ako zmenit nastavitelné parametre Priklad
1. Stladte a podrzte stlacené tlaCidlo [Set] priblizne 3 s. A 4
3s
2. Uvolnite tlacidlo [Set], ked led L1 zacne blikat. N 4
O( L1 SET
3. Stlagte tladidlo [A] alebo [¥] na presunutie blikajlicej led na “led vstupu”, Y4 y4 N
ktora predstavuje parameter, ktory upravujete. G alebo \
4. Stladte a podrzte stlacené tlaCidlo [Set] pocas krokov 5 a 6. L4
(sET]
5. PocCkajte priblizne 3 s, potom sa rozsvieti led, ktora predstavuje aktualny stupen N
parametra, ktory upravujete. /TN
6. StlaCte tlaCidlo [A] alebo [¥] na presunutie led na Zeland hodnotu parametra. Y4 y4 N/
@ alebo@ /TN
7. Uvolnite tlacidlio [Set]. 4
8. Pockajte 10 s na automatické ukoncenie programovania. %
10s

Poznamka: body 3 az 7 sa mbzu pocas tej istej fazy programovania zopakovat pre nastavenie dalSich parametrov.

J
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7.2.5) Priklad programovania na prvom stupni (funkcie ON-OFF)
Ako priklad je uvedena sekvencia krokov, prostrednictvom ktorych sa zmeni nastavenie z vyroby funkcii “Automatické zatvorenie” (L1) a
“Vzdy zatvor” (L3).

~

Tabulka 9: programovania na prvom stupni Priklad
1. StlaCte a podrzte stlacené tlacidlo [Set] priblizne 3 s. 4
SET| 3s
2. Uvolnite tlacdidlo [Set], ked led L1 za¢ne blikat. N2 4
L
3. Stlacte 1-kréat tlacidlo [Set] na zmenu stavu funkcie priradenej k L1 (Automatické zatvorenie); ¥4 \éi
teraz led L1 vydava dihé zablesky. SET \ L1
4. Stlacte 2-krat tlacidlo [W] na presunutie blikajucej led na led L3. )& 35 & SRS
N L3
5. Stlacte 1-krét tlacidlo [Set] na zmenu stavu funkcie priradenej k L3 (Vzdy zatvor); V4 \éi
teraz led L3 vydava dihé zablesky. L3
6. Pockajte 10 s na automatické ukoncenie programovania. é‘:@
10s

Na konci tychto operéacii musia led L1 a L3 zostat rozsvietené, o znamena, Ze boli aktivované funkcie “Automatické zatvorenie” a “Vzdy

zatvor”.

N
/

N

7.2.6) Priklad programovania na druhom stupni (nastavitelné parametre)
Ako priklad je uvedena sekvencia krokov na zmenu parametrov nastavenych vo vyrobe na zvysenie “Casu pauzy” na 60 s (vstup na L1
stupen na L5) a znizenie “Sily motora” pre lahké brany (vstup na L5 a stuperi na L2).

Tabulka 10: programovania na druhom stupni
1. Stlacte a podrzte stlacené tlacidlo [Set] priblizne 3 s. A4
3s
2. Uvolnite tlagidlo [Set], ked led L1 za¢ne blikat. N2 4
N L SET|
3. Stladte a podrzte stlacené tlacidlo [Set] pocas krokov 4 a 5. A4
-SET
4. Pockajte priblizne 3 s, kym sa rozsvieti led L3, ktora predstavuje aktualny stupen :(‘}/
“Casu pauzy”. /TN L3 3s
5. Stladte 2-kréat tladidlo [W] na presunutie svietiacej led na led L5, ktora predstavuje novt Y4 ¥4
hodnotu “Casu pauzy”. @ @ /TN L5
6. Uvolnite tlagidlo [Set]. 4
7. Stladte 4-krét tlacidlo [W] na presunutie blikajucej led na led L5. 28232 **\éﬁ
( : ( : ( : ( : N5
8. Stladte a podrzte stlacené tlacCidlo [Set] pocas krokov 9 a 10. A4
9. Pockajte priblizne 3 s, kym sa rozsvieti led L5, ktora predstavuje aktualny stupen N/
“Sily motora”. 3s /g}\ L5
10. Stladte 3-krat tlagidlo [A] na presunutie svietiacej led na led L2, ktora predstavuje novt Y4 V4 V4
hodnotu “Sily motora”. @ @ @ AT 12
11.  Uvolnite tladidlo [Set]. 4
SET|
12. Pockajte 10 s na automatické ukonc&enie programovania. %
10s

/
~
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7.3) Pridanie alebo odobratie zariadeni

Do automatického systému s ROBUSom je mozné kedykolvek
pridat alebo odobrat zariadenia. NavySe, k “BLUEBUS” a vstupu “
STOP” sa daju pripojit rozne typy zariadeni, ako je uvedené v
nasledovnych odsekoch.

Po pridani alebo odobrati zariadeni je potrebné zopakovat
nacitanie zariadeni, ako popisuje odsek “7.3.6 Nacitanie

dalSich zariadeni”.

N

N

7.3.1) BLUEBUS

BlueBUS je technoldgia, ktora umozfiuje vykonat zapojenia
kompatibilnych  zariadeni len prostrednictvom dvoch vodicov,
ktorymi prechadza tak elektrické napéjanie, ako aj komunikaény
signal. VSetky zariadenia sa zapoja paralelne na tieto 2 vodice
BlueBUS bez toho, aby sa musela dodrzat polarita. Kazdé
zariadenie je rozoznavané jednotlivo, kedze pri inStalaci mu je
priradend jednoznacna adresa. Na BlueBUS mobzete zapojit
napriklad fotobunky, bezpecnostné zariadenia, ovladacie tlacidla,

signalizacné kontrolky atd. Riadiaca jednotka ROBUSu rozlisi vo
faze nacitania vSetky zapojené zariadenia, jedno po druhom, a je
schopna rozpoznat s mimoriadnou istotou vSetky mozné anomalie.
Z tohto dbévodu je potrebné pri kazdom pridani alebo odobrati
nejakého zariadenia zapojeného na BlueBUS vykonat na riadiacej
jednotke fazu nacitania, ako uvadza odsek “7.3.6 Nacitanie dalSich

zariadeni”.

/
~
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7.3.2) Vstup STOP

STOP je vstup, ktory vyvola okamzité zastavenie manévru, za

ktorym nasleduje kratka inverzia. Na tento vstup sa mézu zapoijit

zariadenia s vystupom s kontaktom normalne otvorenym “NO”,

normalne zatvorenym “NC” alebo zariadenia s vystupom s

konstantnym odporom 8,2 kQ, ako napriklad citlivé hrany.

Rovnako ako u BlueBUS, riadiaca jednotka pocas fazy nacitania

(vid' odsek “7.3.6 Naditanie dalSich zariadeni”) rozozna zariadenia

zapojené na vstup STOP. Nasledne, ked nastane akakolvek

zmena voci pévodnému stavu, vyvola sa STOP.

Na vstup STOP sa mbzu zapojit aj viaceré zariadenia a rézneho

typu:

® Viaceré zariadenia NO
obmedzenia poctu.

® Viaceré zariadenia NC je mozné zapojit do série bez obmedzenia
poctu.

je mozné zapojit paralelne bez

e Dve zariadenia s vystupom s konstantnym odporom 8,2 kQ sa
mbzu zapojit paralelne. Ak suU viac ako dve, zapoja sa
“stupriovito” s jedinym konec¢nym odporom 8,2 kQ.

* Je mozné kombinovat NO a NC, ak sa zapoja 2 kontakty
paralelne, ale ku kontatu NC treba dat do série odpor 8,2 kQ
(toto umozniuje aj kombinaciu 3 zariadeni: NO, NC a 8,2 kQ).

AAk sa vstup STOP pouziva na zapojenie zariadeni s
bezpeénostnou funkciou, jedine zariadenia s

konstantnym odporom 8,2 kQ zarucuju bezpecnostnu
kategoériu 3 podla normy EN 954-1.

~

N
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7.3.3) Fotobunky

Systém “BLUEBUS” umoziuje prostrednictom prislusnych mostikov,
aby riadiaca jednotka rozoznala fotobunky a priradila im spravnu
funkciu. Adresovanie sa robi tak na TX ako na RX (mostiky sa uloZia
rovnakym spbsobom), pri¢om treba dat pozor, aby neboli dalsie pary
fotobuniek s rovnakou adresou.

V automatickom systéme posuvnej brany s ROBUSom je mozné
inStalovat fotobunky tak, ako znazorfiuje obrazok 24. Po
namontovani alebo odobrati fotobuniek treba na riadiacej jednotke
urobit naditanie, ako popisuje odsek “7.3.6 Nacitanie dalSich
zariadeni”.

Tabulka 11: adresy fotobuniek

Fotobunka Mostiky

Fotobunka Mostiky

FOTO
Vonkajsia fotobunka v. = 50
s inverziou pri zatvarani

FOTO 2
VonkajSia fotobunka
s inverziou pri otvarani

FOTO Il
Vonkajsia fotobunka v. = 100
s inverziou pri zatvarani

FOTO 2 1l
Vnutorna fotobunka
s inverziou pri otvarani

FOTO 1
Vnutorna fotobunka v. = 50
s inverziou pri zatvarani

FOTO 3

Jedina fotobunka, ktora pokryva

cely automaticky systém %

FOTO 11l
Vnutorna fotobunka v. = 100
s inverziou pri zatvarani

rave

A Montaz FOTO 3 spolu s FOTO Il si vyzaduje, aby TX a RX boli
umiestnené v sulade s upozornenim uvedenym v navode na
inStalaciu fotobuniek.

7.3.4) Fotosenzor FT210B

Fotosenzor FT210B spaja do jediného zariadenia systém
obmedzenia sily (typ C podla normy EN 12453) a rozliSovac
pritomnosti prekazok na optickej osi medzi vysielaCom TX a
prijimacom RX (typ D podla normy EN 12453). Na fotosenzore
FT210B su signaly stavu citlivej hrany vysielané prostrednictvom
fotobunkového IU¢a spéjajuc 2 systémy do jediného zariadenia.
Vysielacia ¢ast uloZzena na mobilnom kridle je napéajana batériami,
&im odpadavaju neestetické systémy zapojenia. Specidine obvody
znizuju odber prudu batérie a zaruCuju zivotnost az 15 rokov (vid
navod k vyrobku).

Jediné zariadenie FT210B v spojeni s citlivou hranou (napriklad
TCB65) umoZfiuje dosiahnut bezpecnostny stupen “primarnej
hrany” pozadovany normou EN 12453 pre vSetky “typy pouzitia” a
“typy aktivacie”.

Fotosenzor FT210B v spojeni s “odporovymi” citlivymi hranami (8,2
kQ) je bezpetny vodi individualnej poruche (kategoéria 3 podla EN
954-1). Ma Specialny protikolizny obvod, ktory predchadza ruSeniu
s dalsimi aj nezosynchronizovanymi fotobunkami a umozriuje pridat
dalSie fotobunky, napriklad v pripade prejazdu tazkych vozidiel, kde
sa normalne pridava druha fotobunka do vysky 1 m nad zemou.
Dalsie informacie o spdsobe zapojenia a adresovani najdete v
navode k FT210B.

/
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7.3.5) ROBUS v rezime “Slave”

Vhodnym programovanim a zapojenim moéze ROBUS fungovat v
rezime “Slave” (sluha). Tento spbsob fungovania sa pouZiva, ked
treba automatizovat 2 protilahlé kridla a ich pohyb ma byt
synchronizovany. Pri takomto spbsobe jeden ROBUS funguje ako
Master (pan), Cize ovlada pohyb a druhy ROBUS funguje ako Slave,
Cize vykonava prikazy vydané Masterom (od vyroby su vSetky
ROBUSy Master).

Na konfiguraciu ROBUSuU ako Slave treba aktivovat funkciu na
prvom stupni “Rezim Slave” (vid tabulku 5).

Zapojenie medzi ROBUSom Master a ROBUSom Slave je urobené
cez BlueBUS.

AV tomto pripade musi byt dodrzana polarita zapojenia

medzi dvomi ROBUSmMI, ako znazoriiuje obrazok 26
(ostatné zariadenia nadalej nevyzaduju dodrzanie
polarity).

Pri instalacii 2 ROBUSov v rezime Master-Slave vykonajte tieto

operacie:

® Dva motory namontujte tak, ako vidno na obrazku 25. Nezalezi na
tom, ktory motor funguje ako Master, a ktory ako Slave. Pri
wybere berte do Uvahy iba pohodinost zapojeni a fakt, Ze prikaz
Krok-za-krokom na Slave umoznuje celkové otvorenie iba kridla
Slave.

LUCYB
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® Zapojte 2 motory podla obrazku 26.

® Zvolte smer otvaracieho manévru 2 motorov, ako vidno na
obrazku 25 (vid tiez odsek “4.1 Vyber smeru”).

® Zapnite napajanie 2 motorov.

* Na ROBUSe Slave nastavte funkciu “Rezim Slave” (vid tabulku 5).

* \lykonajte naditanie zariadeni na ROBUSe Slave (vid odsek “4.3
Nacitanie zariadeni”).

® \lykonajte nacitanie zariadeni na ROBUSe Master (vid' odsek “4.3
Nacitanie zariadeni”).

* Vlykonajte naditanie dizky kridla na ROBUSe Master (vid odsek
“4.4 Nadftanie dizky kridla”).

\W LUCYB
/ S.C.A STOP PP
EE sz 4w é] /
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U |
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Pri zapéjani 2 ROBUSov v reZime Master-Slave davajte pozor na nasledovné:

® \/Setky zariadenia musia byt pripojené na ROBUS Master (ako na obrazku 26) vratane radiového prijimaca.

® V pripade pouzitia batérie, oba motory musia mat svoju viastnu batériu.

® VSetko programovanie na ROBUSe Slave musi byt ignorované (previada ROBUS Master) okrem toho, €o je uvedené v tabulke 12.

17



Tabulka 12: programovanie na ROBUSe Slave nezavisle od ROBUSu Master
Funkcie na prvom stupni (funkcie ON - OFF) Funkcie na druhom stupni (nastavitelné parametre)
Stand-by Rychlost motora
Vypad Vystup SCA
Rezim Slave Sila motora
Zoznam chyb

Na Slave sa mbze zapojit:

® jeden majak (Flash)

® jedna kontrolka otvorenej brany (S.C.A.)

® jedna citliva hrana (Stop)

® jedno ovladacie zariadenie (P.P.) na ovladanie celkového otvorenia len kridla Slave
* Na Slave vstupy Open a Close nie su pouzité.

-
/7.3.6) Nacitanie d'alSich zariadeni

odobraté zariadenia, je potrebné vykonat nacatanie podla tabulky 13.

1. Stladte a podrzte stlacené tlacidla [A] a [Set].

Normalne je nacitanie zariadeni zapojenych na BlueBUS a na vstup STOP vykonané pocas fazy montaze. Ak su vSak dodato¢ne pridané alebo

/
~

2. Uvolnite tlacidla, ked led L1 a L2 za¢nu velmi rychlo blikat (priblizne 3 s).

3. Pockajte par sekund, kym riadiaca jednotka dokonci nacitanie zariadent. A

4. Po dokonceni nacitania led L1 a L2 prestanu blikat, led STOP musi zostat svietit, led L1...L.8 sa
rozsvietia podla stavu funkcie ON-OFF, ktord predstavuju.

A Po pridani alebo odobrati zariadeni je treba znovu vykonat kolaudaciu automatického systému podrla in§trukcii

v odseku “5.1 Kolaudacia”.

N

/

7.4) Specialne funkcie

/

7.4.1) Funkcia “Vzdy otvor”

Funkcia “Vzdy otvor” umoZfuje riadiacej jednotke ponechat
zariadenie v otvorenom stave vzdy, ked prikaz “Krok-za-krokom”
ma dlhSie trvanie ako 2 sekundy. Toto je uzitocné napriklad na
zapojenie kontaktu programovacich hodin na svorku P.P., na udr-

Zanie otvorenej brany pocas urCitého Casového rozmedzia. Tato
vlastnost plati bez ohladu na spdsob nastavenia vstupu P.P. s
vynimkou nastavenia “Zatvor”, vid parameter “Funkcia P.P.” v
tabulke 7.

~

-
/7.4.2) Funkcia “Hyb v kazdom pripade”

V pripade, ze niektoré z bezpecnostnych zariadeni nefunguje
spravne alebo je Uplne pokazené, branu je mozné ovladat v rezime
“Osoba pritomna”.

BlizSie informéacie najdete v odseku “Ovladane s nefunk&nymi
fotobunkami” v prilohe “InStrukcie a upozornenia pre pouZivatela
pohonu ROBUS”.

/
~

\_
/7.4.3) Avizo servisu

ROBUS dovoluje avizovat pouzivatelovi, kedy treba vykonat
prehliadku automatického zariadenia. Pocet manévrov, po ktorych
sa spusti signalizacia, je mozné zvolit z 8 stupriov prostrednictvom
nastavitelného parametra “Avizo servisu” (vid' tabulku 7). Stuperi 1
je “automaticky” a vychadza z obtiaznosti manévrov, Cize z namahy
a trvania manévru. Ostatné nastavenia sU zaloZzené na pocte
manévrov.

Pocet manévrov Signaly na Flash

Pozadovany servis je signalizovany prostrednictvom majaka Flash
alebo Ziarovky pripojenej na vystup SCA, ked je tento nastaveny ako
“Kontrolka servisu” (vid tabulku 7). Na zéklade pocCtu vykonanych
manévrov oproti naprogramovanému pocCtu vydavajl majak a
kontrolka servisu signaly uvedené v tabulke 14.

Tabul'ka 14: avizo servisu s Flash a kontrolkou servisu

Signaly na kontrolke servisu

Niz&i ako 80 % limitu

Normalne (0.5 s svieti, 0.5 s zhasnuty)

Svieti 2 s na zadiatku otvarania

Od 81 do 100 % limitu

Na zaciatku manévru zostane 2 s svietit,
potom pokracuje normalne

Blika pocas celého trvania manévru

Vy88i ako 100 % limitu

Na zaciatku a na konci manévru zostane
2 s svietit, potom pokracuje normalne

Stale blika

N

/
~
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Kontrola poc¢tu vykonanych manévrov

Prostrednictvom funkcie “Avizo servisu” je mozné skontrolovat v percentach pocet vykonanych manévrov oproti nastavenému limitu. Pri
kontrole postupuijte tak, ako je uvedené v tabulke 15.

ch manévrov Priklad
1. StlaCte a podrzte stlacené tlacidlo [Set] priblizne 3 s. A4
3s
2. Uvolnite tlacgidlo [Set], ked led L1 za&ne blikat. \éi 4
< L1 SET
3. Stlagte tlagidlo [A] alebo [¥] na presunutie blikajlicej led na led L7, &ize “led vstupu” pre Y4 Y4 i
parameter “Avizo servisu”. @ aleboG O: L7
4. StlaCte a podrzte stlacené tlacidlo [Set] pocas krokov 5, 6 a 7.
SET
5. Pockajte priblizne 3 s, kym sa rozsvieti led, ktora predstavuje aktualny stupen N
parametra “Avizo servisu”. ;(\}\ 3s
6.  Stladte a hned uvolnite tlacidla [A] a [V]. ,JZ N 2}
a(+]
7. Led zodpovedajuca vybranému stupru niekolkokrat blikne. PoCet zableskov ukazuje percento
vykonanych manévrov (v nasobkoch 10 %) vo&i nastavenému limitu.
Napriklad: ak je nastavené avizo servisu na L6 t.j. 10000, 10 % zodpvoeda 1000 manévrom. Ak NN (bf N éf
led vyda 4 zablesky, znamena to, ze bolo dosiahnutych 40 % manévrov (t.j medzi 4000 a 4999 NN eee N kolko=?
manévrov).
Ak nebolo dosiahnutych 10 % manévrov, led neblikne ani raz.
8. Uvolnite tlagidlo [Set]. 4

Vynulovanie poéitadla manévrov
Po vykonani servisu zariadenia je potrebné vynulovat poditadlo manévrov.
Postupuite tak, ako je popisané v tabulke 16.

pocitadla manévrov Priklad
1. Stladte a podrzte stlacené tlacidlo [Set] priblizne 3 s. A 4
3s
2. Uvolnite tlacidlo [Set], ked led L1 zacne blikat. NIV 4
O( L1 SET]
3. Stlacte tlacidlo [A] alebo [¥] na presunutie blikajucej led na led L7, ize “led vstupu” pre y4 v4 \(‘)i
parameter “Avizo servisu”. G alebo@ NIE7
4. Stladte a podrzte stlacené tlacidlo [Set] pocas krokov 5 a 6. ¥
SET
5. Pockajte priblizne 3 s, kym sa rozsvieti led, ktora predstavuje aktualny stupen N
parametra “Avizo servisu”. /TN 3s
6. Stladte a podrzte aspori 5 sekund stlacené tladidla [A] a [¥], potom ich uvolnite.
Led zodpovedajlica vybranému stupfiu vyda sériu rychlych zableskov, &im signalizuje, Ze gﬁ ) 4 SN NG
pocitadlo manévrov bolo vynulované. a @ a
7. Uvolnite tlagidlo [Set]. 4
SET]

N

AN

7.5 Zapojenie dalSich zariadeni

Ak potrebujete napajat nejaké externé zariadenie, napriklad citac S10P PP
bezdotykovych kariet alebo osvetlenie kiuCového prepinaca, je
mozné pripojit napéjanie, ako znazorfiuje obrazok 27. Napéjacie

napétie je 24 Vcc -30 % + +50 % s maximalnym odberom pradu

100 mA. l l
- +
@ 24 Vee

19



7.6) RieSenie problémov

V tabulke 17 najdete ddlezité informécie, ktoré vam pomdzu riesit
pripadné problémy, s ktorymi sa mdzete stretnit poCas montaze
alebo v pripade poruchy.

Tabulka 17: hl'adanie portch

Priznaky Odporucané previerky

Radiovy vysiela¢ neovldda branu a led na Skontrolujte, i nie je vybita batéria vysielaca, pripadne ju vymerite.

vysieladi sa nerozsvieti

Radiovy vysiela¢ neovlada branu, ale led na Skontrolujte, Ci je vysielaC spravne ulozeny do pamate radiového prijimaca.

vysielaCi svieti

Neovlada sa ziaden manéver a led “BLUEBUS” Skontrolujte, ¢i je ROBUS napéjany sietovym napatim.

neblika Skontrolujte, Ci nie su vybité poistky. Ak ano, zistite pricinu poruchy, a potom ich
vymente za nové rovnakej hodnoty.

Neovlada sa Ziaden manéver a majak je Skontrolujte, &i je prikaz skutoéne prijaty. Ak prikaz dorazi na vstup PP, prislusna led

zhasnuty “PP” sa musi rozsvietit. Ak sa pouziva radiovy vysielac, led “BlueBus” musi dvakrat
rychlo blikndt.

Neovlada sa ziaden manéver a majak Spocitajte, kolkokrat majak blikne a vysledok porovnajte s tabulkou 19.

niekolkokrat blikne

Manéver sa zacne, ale ihned nastane inverzia Zvolena sila by mohla byt prili§ nizka pre typ brany. Skontrolujte, &i nie su nejaké
prekazky, pripadne vyberte vacsiu silu.

Manéver sa vykona spravne, ale majak Skontrolujte, Ci je poCas manévru napatie na svorke majaka FLASH (hodnota napéatia

nefunguje nie je dblezita, cca 10-30 Vce).

Ak je napatie, problém spdsobuje Ziarovka, ktoru treba vymenit za novd rovnakej
hodnoty. Ak nie je napétie, vystup FLASH by mohol byt pretazeny, skontrolujte, Ci
neprislo ku skratu na kabli.

Manéver sa vykona spravne, ale kontrolka Skontrolujte, aky typ funkcie je nastaveny pre vystup SCA (tabulka 7).

SCA nefunguje Ked ma byt kontrolka rozsvietena, skontrolujte, ¢i je na svorke SCA napaétie (cca 24
Vce). Ak je napatie, problém spbsobuje kontrolka, ktord treba vymenit za novd rovnakej
hodnoty. Ak nie je napatie, vystup SCA by mohol byt pretazeny, skontrolujte, Ci
neprislo ku skratu na kabli.

N /
4 )

7.6.1) Zoznam portich
ROBUS umoznuje zobrazenie chyb, ktoré sa prejavili pri poslednych 8 manévroch, napriklad prerusenie manévru kvoli zasahu fotobunky
alebo citlivej hrany. Pri kontrole zoznamu chyb postupuijte podla tabulky 18.

Tabul'ka 18: histéria Priklad
1. StlaCte a podrzte stlacené tlacidlo [Set] priblizne 3 s. A 4
3s
2. Uvolnite tlacdidlo [Set], ked led L1 za&ne blikat. N 4
< L1 SET]
3. Stladte tlagidlo [A] alebo [¥] na presunutie blikajlcej led na led L8, &ize “led vstupu” v4 ) & SV
pre parameter “Zoznam poruch”. G alebo@ N\ L8
4. Stlacte a podrzte stladené tlacidlo [Set] pocas krokov 5 a 6.
SET|
5. Pockajte priblizne 3 s, kym sa rozsvietia led, ktoré predstavuju manévre, pri ktorych prislo k anomaliam.
Led L1 ukazuje vysledok posledného vykonaného manévru, led L8 ukazuje vysledok 6smeho manévru. l(‘}/
Ak led svieti, znamena to, Ze po&as manévru sa vyskytli anomadlie. Ak je led zhasnutd, znamena to, Ze a 3s
manéver prebehol bez chyb.
6. Stlacte tlacidla [A] a [¥] na vyber Zelaného manévru:
Prislusna led vykona tolko zableskov, ako by normélne vykonal majak po nejakej chybe (vid' tabulku \4 SN 2 SEN -
19). Czl a @ \
7. Uvolnite tlagidio [Set]. 4
SET|

N

7.7) Diagnostika a signaly
Niektoré zariadenia vydavaju priamo signdly, prostrednictvom
ktorych je mozné rozoznat stav fungovania alebo pripadnu poruchu.

N /
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7.7.1) Signaly prostrednictvom majaka

Majak FLASH pocCas manévru vydava jeden zablesk za sekundu. Ked sa vyskytnl anomalie, zablesky su rychlejSie. Zablesky sa opakuju
dvakrat, oddelené 1-sekundovou pauzou.

Tabulka 19: signaly na majaku FLASH

Rychle zablesky

Pric¢ina

AKCIA

Na zaciatku manévru kontrola zariadeni zapojenych na BlueBUS nezodpoveda

1 zéblesk . AT N . N . P )
tym, ktoré boli ulozené do paméte vo faze nacitania. Bud su vadné zariadenia,

pauza 1 sekundu Chyba na BlueBUS . ) - < . .

1 z4blesk ktoré treba skontrolovat a vymenit, alebo priSlo k Upravam a treba znovu
vykonat nacitanie.

2 zablesky Na zaciatku manévru jedna alebo viac fotobuniek nedavaju suhlas k pohybu,

pauza 1 sekundu Zasah fotobunky skontrolujte, i nie su prekéazky.

2 zablesky Pocas pohybu je to normalne, ak je skuto¢ne pritomna prekazka.

3 zablesky ) . wo " . v . -

pauza 1 sekundu Zasah ?bmedzovaca Sily Pocas pohybu sa brana stretla s va€Sim trenim. Zistite pricinu.

3 zéblesky motora

4 zablesky . . . . ) "

pauza 1 sekundu Zasah vstupu STOP Ngvga0|atku manévru alebo pocas pohybu zasiahol vstup STOP. Zistite

4 zablesky pricinu.

Sazjzbalef L;C;\Iiun du Chyba vo vnutornych para- | Pockajte aspor 30 sekind a skuste dat prikaz. Ak stav pretrvava, méze sa

g 4bleskov metroch riadiacej jednotky jednat o vaznu poruchu a treba vymenit riadiacu jednotku.

6;522615 ks%\liun du Prekroceny maximalny Pockajte niekolko minut, kym sa obmedzovac manévrov vrati pod maximalny

g Sableskov limit manévrov za hodinu limit.

7 zébleskov Chyba na vndtornych O(}Ipoﬂe na niekolko s,ekundA\/vsetkylobVOQy nlavpajama, potom skuste dat )

pauza 1 sekundu o prikaz. Ak stav pretrvava, méze sa jednat o vaznu poruchu a treba vymenit

. elektrickych obvodoch o )
7 z&bleskov riadiacu jednotku.
8 zableskov UZ je prijaty jeden prikaz,

pauza 1 sekundu
\ 8 zableskov

ktory nedovoluje vykonat
dalSie prikazy

Zistite, aky prikaz pretrvava. Napriklad méze ist o prikaz hodin na vstupe
“Otvor”.

~

/

7.7.2) Signaly prostrednictvom riadiacej jednotky
Na riadiacej jednotke ROBUSU je séria led, z ktorych kazda moéze
vydavat zvlastny signal tak pocas normalneho fungovania, ako aj v

pripade anomalie.

Tabul'ka 20: led na svorka

Led BLUEBUS Pric¢ina AKCIA
Zhasnuta Chyba S_kqntrolluvjlte, Ci je napdjanie. Svkon.troluﬁe, Ci Inevyhore'h poistky. Pripadne
zistite pri€inu poruchy a vymerite ich za nové rovnakého typu.

i . Ide o vaznu poruchu. Skuste na niekolko sekund vypnut riadiacu jednotku.

Svieti Vazna chyba . . o .
Ak stav pretrvava, je potrebné vymenit riadiacu jednotku.

1 zablesk za sekundu VSetko OK Normalne fungovanie riadiacej jednotky.

, . Prislo k zmene stavu Je to normalne, ked pride k zmene na jednom zo vstupov OPEN, STOP,
2 rychle zablesky . . o

vstupov k zadsahu fotobunky alebo je pouzity radiovy vysielac.

Séria zableg0T CUUEI SR 38 lde o rovnaku signalizaciu ako na majaku, vid tabulku 19
1-sekundovou pauzou
Led STOP Pric¢ina AKCIA
Zhasnuta Zésah vstupu STOP Skontrolujte zariadenia zapojené na vstup STOP.
Svieti VSetko OK Vstup STOP je aktivny.
Led P.P. Pri¢ina AKCIA
Zhasnuta VSetko OK Vstup PP nie je aktivny.
Svieti Zasah vstupu PP Je to normalne, ak je skutoéne aktivne zariadenie zapojené na vstup PP.
Led OTVOR Pric¢ina AKCIA
Zhasnuta VSetko OK Vstup OTVOR nie je aktivny.
Svieti Z&sah vstupu OPEN Je to normélne, ak je skuto&ne aktivne zariadenie zapojené na vstup OTVOR.
Led ZATVOR Pri¢ina AKCIA
Zhasnuta VSetko OK Vstup ZATVOR nie je aktivny.
Svieti Z&sah vstupu CLOSE Je to normélne, ak je skuto¢ne aktivne zariadenie zapojené na vstup ZATVOR.

AN
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Tabulka 21: led na tla¢idlach riadiacej jednotk

Led 1 Popis
Zhasnuta Pocas normélneho fungovania ukazuje, Ze “Automatické zatvorenie” nie je aktivne.
Svieti PocCas normalneho fungovania ukazuje, ze “Automatické zatvorenie” je aktivne.
® Prebieha programovanie funkcii.
Blika * Ak blika spolu s L2, znamena to, Ze treba vykonat fazu nacitania zariadeni (vid odsek “4.3 Nacitanie
zariadeni”).
Led L2 Popis
Zhasnuta Poc¢as normalneho fungovania ukazuije, Zze “Zatvor po foto” nie je aktivne.
Svieti Pocas normalneho fungovania ukazuje, Ze “Zatvor po foto” je aktivne.
® Prebieha programovanie funkcii.
Blika * Ak blika spolu s L1, znamena to, Ze treba vykonat fazu nacitania zariadeni (vid odsek “4.3 Nacitanie
zariadeni”).
Led L3 Popis
Zhasnuta PocCas normalneho fungovania ukazuije, ze “Vzdy zatvor” nie je aktivne.
Svieti Poc¢as normalneho fungovania ukazuije, ze “VZdy zatvor” je aktivne.
® Prebieha programovanie funkcii. )
Blika * Ak blikéa spolu s L4, znamena to, Ze treba vykonat fazu nacitania dizky kridla (vid' odsek “4.4 Nacitanie
dizky kridla”).
Led L4 Popis
Zhasnuta PocCas normalneho fungovania ukazuije, ze “Stand-By” nie je aktivne.
Svieti Pocas normalneho fungovania ukazuje, Ze “Stand-By” je aktivne.
® Prebieha programovanie funkcii. y
Blika i A!< blika spolu s L4, znamena to, ze treba vykonat fazu nacitania dizky kridla (vid odsek “4.4 Nacitanie
dizky kridla”).
Led L5 Popis
Zhasnuta PocCas normalneho fungovania ukazuije, ze “Vypad” nie je aktivny.
Svieti Pocas normalneho fungovania ukazuje, Ze “Vypad” je aktivny.
Blika Prebieha programovanie funkcii.
Led L6 Popis
Zhasnuta PocCas normalneho fungovania ukazuije, ze “Blikanie vopred” nie je aktivne.
Svieti Poc¢as normalneho fungovania ukazuje, Zze “Blikanie vopred” je aktivne.
Blika Prebieha programovanie funkcii.
Led L7 Popis
Zhasnuta Pocas normalneho fungovania ukazuje, Ze vstup ZATVOR aktivuje zatvaraci manéver.
Svieti Podgas normalneho fungovania ukazuje, Ze vstup ZATVOR aktivuje manéver Ciastoéného otvorenia.
Blika Prebieha programovanie funkcii.
Led L8 Popis
Zhasnuta Poc¢as normalneho fungovania ukazuje, ze ROBUS je konfigurovany ako Master.
Svieti Poc¢as normalneho fungovania ukazuje, ze ROBUS je konfigurovany ako Slave.
Blika Prebieha programovanie funkcii.

N
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7.8) Prislusenstvo
Pre ROBUS si mézete vybrat nasledovné volitelné prislusenstvo: ® Systém napdjania na slnecnd energiu SOLEMYO (ohladom
® Radiovy priimac¢ 433.92 MHz SMXI alebo SMXIS s digital- montaze a zapojenia vid navod na montaz vyrobku).
nym kédovanim Rolling Code (obr. 30).
® Nudzova batéria PS124 24 V - 1,2 Ah so zabudovanym dobi-
janim (obr. 31).




8) Technické parametre

Za UCelom zlepsSovania svojich vyrobkov si Nice S.p.a. vyhradzuje pravo upravovat technické parametre kedykolvek a bez
predchadzajuceho upozornenia, pricom vsak zachova funkénost a UcCel pouzitia. VSetky uvedené technické parametre sa vztahuju na

teplotu prostredia 20°C (+5°C).

Technické parametre ROBUS
Model

RB400

RB600 / RB600P RB1000 / RB1000P

RB250HS

RB500HS

Typolégia Elektromechanicky prevodovy pohon s elektronickou riadiacou jednotkou na automaticky pohyb
posuvnych bran na reziden¢né pouZitie

Ozubeny prevod Z15m4 Z15m4 Z15m4 Z15m4 Z18m4

Maximalna frekvencia 80 cyklov / den 100 cyklov / den 150 cyklov / den 80 cyklov / den 100 cyklov / den

funkénych cyklov (pri
nominalnom kratiacom
momente)

(riadiaca jednotka
obmedzuje cykly
na maximum
uvedené v tab. 2)

(riadiaca jednotka
obmedzuje cykly
na maximum
uvedené v tab. 2)

(riadiaca jednotka
obmedzuije cykly
na maximum
uvedené v tab. 2)

(riadiaca jednotka
obmedzuje cykly
na maximum
uvedené v tab. 2)

(riadiaca jednotka
obmedzuje cykly
na maximum
uvedené v tab. 2)

Maximalny ¢as
nepretrzitého fungovania
(pri nominalnom kratiacom
momente)

7 minat

(riadiaca jednotka
obmedzuje nepre-
trzité fungovanie
na maximum
uvedené v tab. 2)

7 minat

(riadiaca jednotka
obmedzuje nepre-
trzité fungovanie
na maximum
uvedené v tab. 2)

5 minut

(riadiaca jednotka
obmedzuje nepre-
trzité fungovanie
na maximum
uvedené v tab. 2)

6 minut

(riadiaca jednotka
obmedzuje nepre-|
trzité fungovanie
na maximum
uvedené v tab. 2)

6 minut

(riadiaca jednotka
obmedzuje nepre-
trzité fungovanie
na maximum
uvedené v tab. 2)

Obmedzenie pouzitia

V&eobecne je ROBUS schopny automatizovat brany s véhou alebo dizkou kridla v rdmci obmedzent
uvedenych v tabulke 2

Zivotnost

Odhadom medzi 20.000 a 250.000 cyklov, v zavislosti od podmienok uvedenych v tabulke 2

Napajanie

230 Vac (+10% -15%) 50/60 Hz

Maximalny vykon pri vypade
[zodpoveda Ampérom]

330 W [2 A]
[3,9 A verzia V1]

515 W [2,5 A
[4,8 A verzia /1]

450 W [2,3 A
[4,4 A verzia N1]

330 W [2 A]
[3,9 A verzia V1]

330 W [2,5 A]
[4,8 A verzia V1]

lzola€éna trieda

1 (vyZaduje sa bezpeénostné uzemnenie)

Nudzové napajanie

S volitelnym prisluSenstvom PS124

Vystup pre majak

Pre 2 majaky LUCYB (Ziarovka 12 V, 21 W)

Vystup S.C.A

Pre 1 Ziarovku 24 V max. 4 W (napétie na vystupe moze kolisat medzi —-30 a +50 % a mdZe ovladat

aj malé relé

Vystup BLUEBUS

Jeden vystup so zatazou max. 15 jednotiek BLUEBUS

Vstup STOP Pre kontakty normalne zatvorené, normalne otvorené alebo s konStantnym odporom 8,2 kQ
samonacitanim (zmena voci stavu uloZzenému v paméti vyvola prikaz “STOP”)

Vstup PP Pre kontakty normalne otvorené (zatvorenie kontaktu vyvola prikaz P.P.)

Vstup OPEN Pre kontakty normalne otvorené (zatvorenie kontaktu vyvola prikaz OTVOR)

Vstup CLOSE

Pre kontakty normalne otvorené (zatvorenie kontaktu vyvola prikaz ZATVOR)

Zastrcka radiového prijimaca

Konektor SM pre prijimace SMXI alebo SMXIS

Vstup pre anténu

52 Q pre kabel typu RG58 alebo podobny

Programovatelné funkcie

8 funkcii typu ON-OFF a 8 nastavitelnych funkcii (vid tabulky 5 a 7)

Samonacitacie funkcie

Samonacitanie zariadeni zapojenych na vystup BLUEBUS
Samonacitanie typu zariadenia “STOP” (kontakt NO, NC alebo odpor 8,2 kQ)
Samonacitanie dizky brany a vypocet bodov spomalenia a &iastocného otvorenia

Pouzitie v obzvlast kyslom,
slanom alebo potencialne
vybusnom prostredi

Nie

Nie

Nie

Nie

Nie
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Vyhlasenie o zhode ES
a vyhlasenie o zabudovani do “Ciastoc¢ne skompletizovaného strojového zariadenia”
V stlade so smernicami: 2004/108/ES (EMC); 2006/42/ES (MD) priloha ll, ¢ast B

Poznamka - Obsah tohto vyhldsenia zodpoveda oficialnemu dokladu uloZenému v sidle Nice S.p.a., a obzviast jeho poslednej revizii
dostupnej pred tlacou tohto navodu. Tu uvedeny tex bol upraveny z tlacovych dévodov. Kdpiu originalneho vyhlasenia si méZete
vyZiadat v Nice S.p.a. (TV) Taliansko.

Cislo: 210/ROBUS Revizia: 7 Jazyk: SK

Meno vyrobcu: Nice s.p.a.

Adresa: Via Pezza Alta ¢. 13, 31046 Rustigné di Oderzo (TV), Taliansko

Osoba poverena zostavenim

technickej dokumentacie: Nice s.p.a.

Typ vyrobku: Elektromechanicky prevodovy pohon so zabudovanou riadiacou jednotkou

Model: RB600/A, RB600OP/A, RB1000/A, RB1000P/A, RB400/A, RUN1500/A, RB250HS, RB500HS
Prislusenstvo: Radiovy prifima¢ SMXI, SMXIS; nudzova batéria PS124

Dolupodpisany Mauro Sordini, vo funkcii generalneho riaditela, vyhlasuje na svoju vlastni zodpovednost, Ze horeuvedeny vyrobok
splna nélezitosti nasledovnych smernic:

SMERNICA 2004/108/ES EUROPSKEHO PARLAMENTU A RADY z 15. decembra 2004 o aproximacii pravnych predpisov
Slenskych statov vztahujucich sa na elektromagnetickd kompatibilitu a o zruSeni smernice 89/336/EHS, v sulade s nasledovnymi
harmonizovanymi normami: EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2007+A1:2011

Dalej vyrobok spifia naleZitosti nasledovnej smernice v zmysle poZiadaviek platnych pre “Giastodne skompletizované strojové
zariadenia”:

SMERNICA 2006/42/ES EUROPSKEHO PARLAMENTU A RADY zo 17. mdja 2006 o strojovych zariadeniach a o zmene a
doplneni smernice 95/16/ES (prepracované znenie)

* \/yhlasuje sa, Ze prislusna technicka dokumentécia bola zostavena v sulade s prilohou VIl B smernice 2006/42/ES a Ze boli dodrzané nasledovné
zékladné nélezitosti: 1.1 -1.1.2-1.13-121-126-151-152-155-156-15.7-15.8-1.5.10-1.5.11

® \lyrobca sa zavdzuje na zéklade dovodnej Ziadosti odovzdat kompetentnym organom prislusné informacie o
strojovom zariadeni”, pricom sa zachova nedotknuté jeho pravo na dusevné vlastnictvo.

* Ak je “CiastoCne skompletizované strojové zariadenie” uvedené do prevadzky v eurdpskej krajine s Uradnym jazykom inym, ako je ten, v ktorom je
pisané toto vyhlasenie, dovozca ma povinnost prilozit k tomuto vyhlaseniu prislusny preklad.

® Upozorfiujeme, Ze “Ciastocne skompletizované strojové zariadenie” nesmie byt uvedené do prevadzky, az kym koncové strojové zariadenie, v ktorom
je zabudované, nebolo vyhlasené zhodnym s ustanoveniami smermice 2006/42/ES.

Siastocne skompletizovanom

Dalej spifia poziadavky tychto noriem:
EN60335-1:2002 + A1:2004 + A11:2004 + A12:2006 + A2:2006 + A13:2008 + A14:2010 + A15:2011, EN 60335-2-103:2003+A11:2009

\Wrobok splifia, s obmedzenim na prislusné Sasti, nleZitosti nasledovnych noriem:
EN 13241-1:2003+A1:2011, EN 12445:2002, EN 12453:2002, EN 12978:2003+A1:2009

Oderzo, 7. maja 2015




InStrukcie a upozornenia pre pouzivatela pohonu ROBUS

/

®* Pred prvym pouzitim automatického
zariadenia si nechajte od instalujuceho technika
vysvetlit pdvod pretrvavajuceho rizika a venujte
niekolko minut d&itaniu inStrukcii a upozorneni pre
pouzivatela, ktoré vam odovzdal technik. Navod si
odlozte pre pripad pochybnosti v budulcnosti a
pripadne ho odovzdajte novému  majitelovi
automatického zariadenia.

®* Vase automatické zariadenie je stroj, ktory

verne vykonava vasSe prikazy. Nedbalé a
nespravne pouzivanie z neho mbze urobit
nebezpecny stroj. Neuvadzajte zariadenie do
pohybu, ak v jeho akénom radiu stoja osoby,
zvieraté alebo veci.

®* Deti: automatické zariadenie zaruCuje vysoky
stupen bezpecnosti. Jeho systém rozliSovania
prekazok brani v pohybe brany, ak su pritomné
osoby alebo predmety, ¢&im zaruCuje vzdy
predvidatelnl a bezpecénu aktivaciu. Napriek tomu je
rozumné zakazat detom hrat sa v blizkosti zariadenia
a nenechavat dialkové ovladanie v ich dosahu, aby
nedos$lo k necakanej aktivacii - to nie sa hraéky!

® Zavady: akonahle spozorujete akékolvek neobvyklé
spravanie zo strany automatického zariadenia,
vypnite elektrické napdjanie a vykonajte manualne
odblokovanie. Nepokusajte sa sami 0 nejaku opravu,
ale zavolajte svojho instalujiceho  technika.
MedziCasom - po odblokovani motora, ako je
detajlne popisané dalej - mbze zariadenie fungovat
ako normalna neautomatizovana brana.

® Servis: ako kazdy stroj aj vaSe automatické
zariadenie potrebuje pravidelny servis, aby mohlo
fungovat €o najdlhSie a najbezpecnejSie. S vasim
technikom si dohodnite servisny plan s pravidelnymi
Casovymi Usekmi. Nice odporic¢a pri normalnom
domacom pouzivani kontrolu kazdych 6 mesiacov,
ale toto obdobie mbéze byt odlisSné podla intenzity
pouzivania. Akakolvek kontrola, servis alebo oprava
musi byt vykonana kvalifikovanym pracovnikom.

* Aj ked si myslite, Zze to zvladnete, neupravujte

zariadenie, ani programovacie parametre i
nastavenia. Za toto zodpoveda vas instalujlci
technik.

® Kolaudacia, pravidelny servis a pripadné opravy

musia byt zadokumentované osobou, ktora ich
vykonala a prislusné doklady uchované u majitela
zariadenia.

Jediny zasah, ktory vam dovolujeme a odporicame
pravidelne vykonavat, je Cistenie skiel fotobuniek a
odstranenie pripadnych listov &i kamienkov, ktoré by
mohli byt prekazkou pre automatické zariadenie. Aby
sa nestalo, Ze niekto uvedie branu prave vtedy do
pohybu, najprv odblokujte zariadenie (ako je
popisané dalej). Na Cistenie pouzivajte iba handriCku
mierne navlhéenu vodou.

® Likvidacia: na konci zivota automatického
zariadenia zabezpecte jeho likvidaciu kvalifikovanym
pracovnikom, aby materialy boli odovzdané na
recyklovanie alebo do zberne v sulade s platnymi
normami.

*V pripade poruchy alebo vypadku prudu: zatial
Co Gakate na prichod vasho technika alebo na navrat
elektrickej energie, ak zariadenie nie je vybavené
batériou, branu mobzete pouzivat ako hocijaku
neautomatizovanu branu. Na to je potrebné vykonat
manuéalne odblokovanie (jediny zasah do zariadenia
dovoleny pouzivatelovi). Tuto operaciu Nice navrhol
tak, aby bola Uplne jednoducha a nepotrebovali ste k
nej ziadne Specialne naradie alebo nadmernu fyzicku
namahu.
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Odblokovanie a manualny pohyb: skdr ako vykonate tUto operéaciu, dajte pozor na fakt, ze odblokovanie sa

modze urobit iba vtedy, ked je kridlo nehybné.

Na zablokovanie: vykonajte tie isté kroky v opacnom poradi.

1 Odsurite krdzok zakryvajuci zamok.

Ovladanie s

nefunkénymi
prvkami: branu je mozné ovladat aj v pripade, ak
bezpelnostné zariadenia nefunguju spravne.

bezpecnostnymi

® Aktivujte ovladanie brany (dialkové ovladanie,
klucovy prepinaC a pod.). Ak je vSetko v poriadku,
brana sa normalne otvori alebo zatvori. V opacnom
pripade majak niekolkokrat blikne, ale manéver sa
nezacne (pocet zableskov zavisi od ddvodu, kvoli
ktorému manéver nembze zacat).

* V takomto pripade musite do troch sekund prikaz
znovu aktivovat a drzat aktivny.

® Priblizne o 2 s sa zaCne pohyb brany v rezime
“osoba pritomnd”, to znamend, Zze kym prikaz
pretrvava, brana pokraduje v pohybe; akonahle je
prikaz preruSeny, brana sa zastavi.

A Ak sa bezpeénostné prvky nefunkéné,
automaticky systém treba dat ¢o najskor opravit.

2 Vlozte kIU¢ a otodte nim v smere hodin.

4 Manualne posuvaijte branu.

Vymena batérie dialkového ovladania: ak sa
vam po nejakom Case zda, Ze vase dialkové ovladanie
funguje horsie alebo vdbec nefunguje, mbéze to byt
jednoducho spdsobené vybitou batériou (v zavislosti
od pouzivania méze uplynut niekolko mesiacov az viac
ako rok). Pridete na to pozorovanim kontrolky
vysielania, ktora sa bud nerozsvieti, alebo je nejasna,
pripadne sa rozsvieti iba nakratko. Skér ako sa
obratite na vasho instalujuceho technika, skuste
pouzit batériu z iného funkéného vysielaca. Ak bolo
toto pricinou zéavady, staci vymenit batériu za novu
rovnakého typu.

Batérie obsahuju jedovaté latky. Nevyhadzujte ich do
spolo¢ného odpadu. Riadte sa platnymi nariadeniami
upravujucimi triedenie a likvidaciu odpadu.
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